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HINWEIS!

Achtung!
 − Die RTH Funktion ist nur bei aktiviertem GPS anwählbar 

und aktiv.
 − Der Quadrokopter 1  hat keine automatische 

Hinderniserkennung.

Dualer Steuerungs-Modus
Die Funktionen des linken und rechten Steuerhebels 13  & 
22  der Fernsteuerung 6  des Quadrokopter 1  können 

untereinander ausgetauscht werden.
1. Schalten Sie die Fernsteuerung 6  aus.
2. Drücken Sie zeitgleich den Fotoauslöser  30   und die Ein-/

Ausschalttaste 14 .
3. Die Fernsteuerung 6  quittiert diese Anweisung mit 

einem doppelten akustischem Signal und schaltet sich 
ein.

4. Der rechte Steuerhebel 13  hat nun die Funktionen 
Steigen, Sinken, Linksdrehung und Rechtsdrehung des 
Quadrokopter 1 .

5. Der linke Steuerhebel 22  kann nun benutzt werden 
um nach Vorne, Zurück, nach Links und nach Rechts zu 
fliegen.

6. Schalten Sie die Fernsteuerung 6  aus, um die normale 
Funktion der Fernsteuerung 6  wieder zu aktivieren.

HINWEIS!
Die Handhabe der Kalibrierung des Quadrokopter 1  bleibt in 
ihrer ursprünglichen Funktionsweise erhalten. 
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App Maginon Fly GPS
Laden Sie sich die kostenlose App „MAGINON Fly GPS“ aus 
dem Google Play Store oder dem iOS App Store herunter und 
installieren Sie diese auf Ihrem Smartphone.

iOS Android

Schalten Sie nun den Quadrokopter 1  an und öffnen Sie die 
Verbindungsoptionen an Ihrem Smartphone.
Öffnen Sie die Option WLAN-Verbindungen und verbinden Sie 
das Smartphone mit dem WiFi-Netzwerk des Quadrokopter

1 . 
Dieses wird mit der Netzwerkkennung „MaginonQC90GPS 
-xxxxxx” angezeigt. Das WIFI-Passwort bei dem ersten 
Einschalten des Quadrokopters 1  lautet "MKReset01".

Nachdem Smartphone und Quadrokopter 1  verbunden 
sind, öffnen Sie die App „MAGINON Fly GPS”.
Im Startbildschirm werden Sie nun aufgefordert, das WIFI- 
Passwort des Quadrokopters 1  zu ändern.  
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Ohne die Änderung des Passwortes ist der Quadrokopter 
1  nicht Flugbereit. Das neue Passwort muss aus 8 Groß-

und Kleinbuchstaben, sowie Zahlen bestehen (Beispiel: 
"Maginon1").
• Tippen Sie auf dem Startbildschirm die Option Passwort 
ändern an.
• Geben Sie das neue Passwort ein und bestätigen Sie die 
Eingabe mit "Aktivieren".
• Notieren Sie sich das neue Passwort. Ein vergessenes 
Passwort unterliegt keiner Garantie oder Gewährleistung!
• Schalten Sie den Quadrokopter 1  aus und wieder ein.
• Verbinden Sie den Quadrokopter 1  wieder mit dem
WIFI Ihres Smartphones. Nutzen Sie hierzu das neue
Passwort.
• Öffnen Sie die App "Maginon Air GPS" und wählen Sie die
Option "Flug starten".
• Der Quadrokopter 1  ist nun Flugbereit.
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Wenn der Quadrokopter 1  mit Ihrem 
Smartphone verbunden ist, haben Sie keine 
Internet-Verbindung.
Ohne Änderung des WIFI-Passworts ist der 
Quadrokopter nicht Flugbereit.
Das neue Passwort muss aus 8 Groß-, 
Kleinbuchstaben und Zahlen bestehen.
Der Quadrokopter 1   muss nach der 
Passwortänderung aus- und wieder 
eingeschaltet werden.Der Passwortschutz dient 
dazu, dass niemand sich in die bestehende WIFI-
Verbindung einwählen kann und die Drohne 
ohne Ihr Einverständnis steuert.

Bedienung der App
Wählen Sie im Startbildschirm Ihr Quadrokoptermodel aus. 
Sie können direkt in den Flugmodus wechseln (Start), oder 
andere Funktionen (Foto und Videogalerie, Quickstart 
Informationen u.s.w.) abrufen.
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Um den per WiFi verbundenen Quadrokopter 1  zu 
steuern, drücken Sie auf „Start“. Der Steuerungsmodus wird 
geöffnet. Sie sehen das Livebild der Kamera und haben die 
Steuerelemente über dem Livebild.

Die Icons im Bildschirm haben folgende Funktionen:

Zurück zum Startbildschirm

GPS Status Anzeige und Suche eines 
verlorenen Quadrokopter, siehe Kapitel 
"GPS Status"
Öffnet zusätzliche Funktionen wie z.B. 
den Verfolgungsmodus, Foto, Video 
u.v.a. 
Antippen, um den Verfolgungsmodus 
zu öffnen
Antippen, um den GPS Verfolgungsmodus 
zu aktivieren, lesen Sie das Kapitel 
"Verfolgungsmodus via App"
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Antippen, um den Bild 
Verfolgungsmodus zu aktivieren, lesen 
Sie das Kapitel "Verfolgungsmodus via 
App"
Antippen, um Return to Home zu aktivieren, 
siehe Kapitel "Return to Home (RTH)" 
Antippen, um den automatischen 
Startvorgang einzuleiten

Antippen, um den automatischen 
Landevorgang einzuleiten

Antippen, um die Gestensteuerung 
der Kamera zu aktivieren, siehe Kapitel 
"Gestensteuerung via App"

Antippen, um ein Foto aufzunehmen

Antippen, um ein Video aufzunehmen. 
Erneut antippen um eine Videoaufnahme zu 
beenden

Antippen, um das Mikrofon des Smartphones 
zu aktivieren. Videos werden nun mit dem 
Ton des Smartphones aufgenommen.

Antippen, um die Way Point Funktion zu 
aktivieren, siehe Kapitel "Way Point Funktion 
via App"

Antippen, um die Foto und Videogalerie zu 
öffnen

Antippen um die Flugaufzeichnung  
(Statistik) zu öffnen 
Antippen, um das Bild für die Nutzung mit 
einer 3D Brille zu teilen
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Antippen, um das Kamerabild um 360° zu 
drehen

Zeigt den Akkustand der Fernsteuerung an

Zeigt den Akkustand des Quadrokopter an

Öffnet die Flugparameter Einstellungen, 
siehe Kapitel "Flugparameter Einstellungen 
via App"

HINWEIS!

Bitte beachten Sie, dass die Akku-Anzeige der Fernbedienung 
nur dann ordnungsgemäß in der App angezeigt wird, wenn 
die Fernbedienung mit dem Quadrokopter gekoppelt wurde!

GPS Status
Das Symbol  zeigt Ihnen den aktuellen Status des GPS 
Empfangs des Quadrokopter 1  an. Zusätzlich können Sie 
das Icon 3x anklicken. Eine Landkarte öffnet sich und zeigt 
Ihnen die letzte Position, an der die App ein GPS Signal des 
Quadrokopter 1  empfangen hat. Die Position des 
Smartphones wir als kleiner Punkt, die des Quadrokopter 1  
als großer Punkt mit Pfeil angezeigt.

Verfolgungsmodus via App
Aktivieren Sie den Verfolgungsmodus über das Icon . Wenn 
der Verfolgungsmodus geöffnet wurde, stehen Ihnen 2 
Varianten dieses Modus zur Verfügung.
GPS Verfolgungsmodus - Aktivieren Sie diesen Modus über 
das Icon . Der Quadrokopter 1  folgt nun dem GPS-Signal 
des Smartphones, mit dem er via WiFi verbunden ist, egal 
wohin Sie sich bewegen.
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1. Stellen Sie sicher, dass das Fluggerät in ca. 3Metern 
Entfernung und in 30 Metern Höhe fliegt.

2. Tippen Sie auf der Nutzeroberfläche der App auf . 
Warten Sie darauf, dass der Status in der App 
„Verfolgungsmodus bereit“ anzeigt. Nun wird der 
Quadrokopter 1  den Koordinaten des Smartphones 
folgen.

3. Der GPS Verfolgungsmodus wird ausgeschaltet, indem Sie 
auf der Nutzeroberfläche der App wieder auf  tippen.

HINWEIS!
Der GPS Verfolgungsmodus lässt sich nicht aktivieren, wenn 
das GPS-Signal Ihres Smartphones zu schwach ist. Dies 
kann an Signalverlust durch umstehende Gebäude oder 
Bäume liegen oder auch an Netzüberlastung durch zu viele 
Smartphones in diesem Gebiet.
Bild Verfolgungsmodus - Aktivieren Sie diesen Modus über 
das Icon . Markieren Sie das zu verfolgende Objekt, oder die 
Person. Der Quadrokopter 1  folgt diesem Objekt, egal 
wohin es sich bewegt. Beachten Sie, dass Sie sich nur im 
langsamen Schritttempo fortbewegen.

1. Stellen Sie sicher, dass der Quadrokopter 1  in ca.3 
Metern Entfernung und in 2 -10 Metern Höhe fliegt.

2. Tippen Sie auf der Nutzeroberfläche der App auf . 
Markieren Sie die Person oder das Objekt mit einem 
Finger, indem Sie ein Rechteck auf das Livebild der 
Person/des Objekts ziehen.

3. Warten Sie darauf, dass der Status in der App 
„Verfolgungsmodus bereit“ anzeigt. Nun wird der 
Quadrokopter 1  den Koordinaten des Smartphones folgen.

Der Bild Verfolgungsmodus wird ausgeschaltet, indem Sie auf 
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der Nutzeroberfläche der App wieder auf  tippen.

Gestensteuerung via App
Foto und Filmaufnahmen des Quadrokopter 1  können über 
bestimmte Gesten ausgelöst werden. 
Zur Aktivierung der Gestensteuerung tippen Sie auf das Icon .

1. Stellen Sie sicher, dass der Quadrokopter 1  in ca. 2 
Metern Entfernung fliegt und Sie gut sichtbar auf dem 
Livebild zu sehen sind.

2. Tippen Sie auf der Nutzeroberfläche der App auf . 
3. Nutzen Sie die rechte Hand und zeigen Sie  in die 

Kamera 33  um eine Foto Aufnahme auszulösen. Ein 
Countdown von 3 auf 0 erscheint auf dem Bildschirm 
bevor die Aufnahme ausgelöst wird.

4. Nutzen Sie die rechte Hand und zeigen Sie  in die 
Kamera 33  um eine Video Aufnahme auszulösen.

5. Zeigen Sie die Geste erneut um die Video Aufnahme zu 
stoppen.

6. Der Gesten Steuerung wird deaktiviert indem Sie erneut 
auf das Icon  tippen.

Way Point Funktion via App
Mit der Way Point Funktion können Sie bis zu 16 Zielpunkte 
definieren, die der Quadrokopter 1  im GPS Modus alleine 
ansteuert. Aktivieren Sie die Way Point Funktion über diese 
Icon 
Eine Landkarte erscheint im rechten Bildschirmbereich.
Auf der Landkarte wird Ihnen der aktuelle Standort des 
Quadrokopter 1  angezeigt.
Markieren Sie bis zu 16 Zielpunkte innerhalb des 
Flugbereiches (roter Kreis) auf der Landkarte.
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Über "Eins löschen" oder "Alle löschen" können Sie die Punkte 
neu definieren.
Drücken Sie "Senden" um den Way Point Flug zu starten.
Um den Way Point Flug zu beenden, tippen Sie erneut auf . 

HINWEIS!

Beachten Sie, dass der Quadrokopter 1  keine 
Hinderniserkennung besitzt!  
Um die Way Point Funktion zu nutzen, müssen Sie Google 
Maps (Android oder iOS) oder Apple Maps (iOS) auf Ihrem 
Smartphone installiert haben. Sie können diese Apps 
kostenlos aus den App Stores herunterladen. 

Flugparameter Einstellungen via App
In der Einstellung der Flugparameter können Sie die 
Flugdistanz, Flughöhe und Flughöhe für die Return to Home 
Funktion einstellen. 
Die Werkseinstellung "Anfänger" erlaubt eine Flugdistanz von 
30 m, eine Flughöhe von 30 m und eine Return Höhe von 25 m.
Öffnen Sie die Flugparameter Einstellungen über das Icon .
Speichern Sie Ihre Einstellungen, bevor Sie wieder 
zum Livebildschirm zurück kehren. Nur gespeicherte 
Einstellungen werden auch übernommen.

Transport
1. Tragen / Heben Sie den Quadrokopter 1  immer 

am Körper oder den Flugarmen. Tragen Sie den 
Quadrokopter 1  niemals an den Rotoren oder anderen 
empfindlichen Teilen.

2. Transportieren Sie den Quadrokopter 1  in der 
Originalverpackung oder einer ähnlichen geeigneten 
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Verpackung.
3. Stellen Sie niemals etwas auf den Quadrokopter 1  und 

schützen Sie den Quadrokopter 1  vor Risiken wie zum 
Beispiel Darauf treten oder Darauf setzen.

4. Schützen Sie den Quadrokopter 1  gegen Schläge und 
starke Vibrationen, die insbesondere beim Transport in 
Fahrzeugen auftreten. Sichern Sie den Quadrokopter 1  
gegen Verrutschen und Herunterfallen.
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Technische Daten
Modell: QC-90 GPS
Quadrokopter:
Geschwindigkeiten: Anfänger (max. 9 km/h), Normal (max. 

12,96 km/h), Fortgeschrittene (max. 25,2 
km/h) 

Frequenzbereich: 2402 MHz - 2478 MHz
Wifi Distanz: 100-150 m, ohne Hindernisse und 

Interferenzen im Außenbereich
Stromversorgung: Eingang: Mikro-USB 5 V  1,5 A
Batterie: 7,4 V ; 1500 mAh Lithium-Polymer Akku
Flugzeit: ca. 12 - 15 Min
Ladezeit: ca. 150 Min
Betriebstemperatur: 0 °C - 40 °C
Maße: 300 x 290 x 65 mm (aufgeklappt)

145 x 100 x 65 mm (zusammengeklappt)
Gewicht: 248 g (inklusive Batterie und Rotoren)
Höchstabfluggewicht: 249 g

Fernsteuerung:
Reichweite Fernsteuerung: ca. 500-600 m, ohne Hindernisse und 

Interferenzen im Außenbereich
Stromversorgung: 5 V ; 500 mA
Batterie: 3,7 V ; 300 mAh Lithium-Polymer Akku
Frequenzbereich: 2402 MHz - 2478 MHz
Flugzeit: ca.  10 Std
Ladezeit: ca. 50 Min
Maximale Sendefrequenz:  11 dBm
Betriebstemperatur: 0 °C - 40 °C 
Maße: 145 mm x 175 mm x 57 mm (aufgeklappt) 

145 mm x 74 mm x 57 mm 
(zusammengeklappt)

Gewicht: 208 g

Kamera:
Kamerasensor: 1/4" CMOS
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Linse: FOV 120°, f/2.5
Fotoauflösungen: 1920 x 1080 (auf Speicherkarte)

1280 x 720 (auf Mobilgerät)
Videoauflösungen: 1920 x 1080 p , 25 fps, ohne Ton (auf 

Speicherkarte)
1280 x 720p, 25 fps, ohne Ton (auf 
Mobilgerät

Aufnahmemedium: Unterstützt microSD / SDHC-Speicherkarten 
bis 32 GB (optional)

WLAN-Sicherheit: keine Verschlüsselung
WLAN-Standards: 802.11 b/g
Frequenzbereich: 2402 - 2475 MHz
Einstellbare Kamera-
Neigung:

0 - 75° (einstellbar per Fernsteuerung)

Maximale Sendefrequenz: 17 dBm

Design und technische Daten können ohne 
Ankündigung geändert werden.
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Wartung und Fehlerbehebung
Trimmen der Fluglage bei deaktiviertem 
GPS
• Wenn der Quadrokopter 1  sich während des 

Flugs nicht im GPS-Modus befindet, können Sie ihn 
trimmen, um ein ausgeglicheneres Flugverhalten zu 
gewährleisten. Drücken und halten Sie den Fotoauslöser  
30  auf der Fernsteuerung 6 , um den Trim Modus zu 

aktivieren. Drücken Sie den rechten Steuerhebel 13  
in die entgegengesetzte Richtung der Driftrichtung 
des Quadrokopter 1 , um den Quadrokopter 1

auszubalancieren. Wenn der Quadrokopter 1  zum 
Beispiel nach links driftet, drücken Sie den rechten 
Steuerhebel 13  nach rechts, um ihn auszubalancieren. 
Die Fernsteuerung 6  quittiert jeden Druck mit einem 
akustischen Signal.

• Lassen Sie den Fotoauslöser 30  los, um den Trim Modus 

zu beenden.

Rotorblätter austauschen
• Zum Austauschen eines defekten Rotors 32  & 37  

entnehmen Sie aus Sicherheitsgründen zuerst den Akku 5  
aus dem Quadrokopter 1 . Lösen Sie dann von die Schraube 
seitlich am defekten Rotorblattes. 

• Nehmen Sie den defekte Rotor 32  & 37  ab und setzen Sie 
einen Neuen ein. Befestigen Sie den neuen Rotor 32  & 37  
wieder mit der Schraube. Ziehen Sie die Schraube gut fest, 
achten Sie aber darauf die Schraube nicht zu überdrehen.
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HINWEIS!

Achtung!
• Die Rotoren 32  & 37  und Rotorarme 34  sind mit A 

und B gekennzeichnet. Im Lieferumfang enthalten 
sind je 2 Rotoren mit der Bezeichnung A und B. Achten 
Sie beim Wechsel der Rotoren 32  & 37  immer darauf, 
dass nur gleich gekennzeichnete Rotoren miteinander 
ausgetauscht werden dürfen. 

Quadrokopter reagiert nicht
• Prüfen Sie, ob der Akku 5  des Quadrokopter 1  und der 

Akku der Fernsteuerung 6  ausreichend geladen sind. 
Gegebenenfalls laden Sie den Akku 5  des Quadrokopter 

1  und der Fernsteuerung 6  auf.
• Überprüfen Sie, ob die Entfernung zwischen Quadrokopter 

1  und Fernsteuerung 6  mehr als 500- 600 Meter 
beträgt.

Quadrokopter reagiert nicht richtig
• Prüfen Sie, ob der Akku 5  des Quadrokopter 1  und der 

Akku der Fernsteuerung 6  ausreichend geladen sind. 
Gegebenenfalls laden Sie den Akku 5  des Quadrokopter 

1  und der Fernsteuerung 6  auf.
• Prüfen Sie, ob eine andere Fernsteuerung oder eine 

ähnliche Störquelle in näherer Umgebung eventuell die 
Frequenz der Fernsteuerung 6  stört. Entfernen Sie sich 
gegebenenfalls ausreichend von der Störquelle.
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Quadrokopter zeigt keine guten 
Flugeigenschaften mehr
• Prüfen Sie das Produkt auf offenkundige Beschädigungen 

oder Verunreinigungen. Bei Verunreinigungen säubern 
Sie das Gerät vorsichtig (Kapitel „Reinigung“ auf Seite 
62). Bei Beschädigungen wechseln Sie die Rotoren 32  &
37  oder entsorgen das Gerät fachgerecht.

• Prüfen Sie, ob die Rotoren 32  & 37  eventuell beim 
Austausch falsch montiert wurden (Kapitel „Rotorblätter 
austauschen“ auf Seite 57).

Quadrokopter fliegt ständig zu einer Seite 
oder nach oben/unten
• Prüfen Sie, ob der Akku des Quadrokopter 1  und die 

Akkus der Fernsteuerung 6  ausreichend geladen sind. 
Gegebenenfalls laden Sie den Akku 5  die Akkus der 
Fernsteuerung 6  und des Quadrokopters 1  auf.

• Überprüfung Sie, ob eine Trimmung des Quadrokopters 
1  notwendig ist. Kapitel „Trimmen der Fluglage bei 

deaktiviertem GPS“ auf Seite 57.

Quadrokopter dreht sich nicht mehr nach 
links und rechts
• Überprüfen Sie, ob der Headless-Flugmodus eingeschaltet 

ist und deaktivieren Sie diesen gegebenenfalls. Kapitel 
„Headless Modus“ auf Seite 41.

Wind
Ein Faustregel des Quadrokopterflugs sagt aus, 
dass die Windgeschwindigkeit maximal 2/3 der 
Höchstgeschwindigkeit des Quadrokopter betragen darf. 
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Die maximalen Geschwindigkeiten des Quadrokopter 
entnehmen Sie bitte den technischen Daten. Zur 
Windbestimmung können Sie auf verschiedenen Webseiten 
oder Drittanbieter Apps zurück greifen. Ein Verlust des 
Quadrokopter durch Windeinflüsse unterliegt nicht der 
Garantie oder Gewährleistung.

Ersatzteile
Informationen über den möglichen Erwerb von zusätzlichen 
Ersatzteilen erhalten Sie auf https://shop.maginon.com/de
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EU-Konformitätserklärung
Hiermit erklärt die supra GmbH, dass der Funkanlagentyp 
„QC-90 GPS“ der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der 
vollständige Text der EU-Konformitätserklärung ist unter der 
folgenden Internetadresse verfügbar: 

https://downloads.maginon.de/downloads/
konformitaetserklaerung/

2014/53/EU RE-Richtlinie
2011/65/EU RoHs-Richtlinie

supra GmbH
Denisstraße 28 a
67663 Kaiserslautern
Deutschland

Aufbewahrung
Bei Nichtbenutzung trennen Sie den Quadrokopter 1 von der 
Stromversorgung und bewahren Sie diese an einem sauberen 
und trocken Ort, außerhalb der Reichweite von Kindern, auf.

Informationen über den Erwerb einer 
passgenauen Transport Box finden Sie auf 
https://shop.maginon.com/de
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Reinigung

 WARNUNG!
Verbrennungsgefahr!
Die Quadrokopter 1  wird während des Betriebs heiß!

 − Lassen Sie die Quadrokopter 1  vor jeder Reinigung 
vollständig abkühlen.

HINWEIS!

Kurzschlussgefahr!
In das Gehäuse eingedrungenes Wasser kann einen 
Kurzschluss verursachen.

 − Tauchen Sie den Quadrokopter 1  niemals in Wasser.
 − Achten Sie darauf, dass kein Wasser in das Gehäuse 

gelangt.

HINWEIS!

Gefahr durch Fehlbedienung!
Unsachgemäßer Umgang mit der Quadrokopter 1  kann zu  
Beschädigung führen.

 − Verwenden Sie keine aggressiven Reinigungsmittel, 
Bürsten mit Metall- oder Nylonborsten, sowie scharfe oder 
metallische Reinigungsgegenstände wie Messer, harte 
Spachtel und dergleichen. Diese können die Oberflächen 
beschädigen.

 − Geben Sie die Quadrokopter 1  keinesfalls in die 
Spülmaschine. Sie würden ihn dadurch zerstören.
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1. Lassen Sie den Quadrokopter 1  vollständig abkühlen.
2. Wischen Sie die Quadrokopter 1  mit einem leicht 

angefeuchteten Tuch ab. Lassen Sie den Quadrokopter 1  
danach vollständig trocknen.

Akku ausbauen
Vor der Entsorgung des Quadrokopter muss der Akku 5  
ausgebaut und separat entsorgt werden. Gehen Sie hierzu 
wie folgt vor:

1. Vergewissern Sie sich zunächst, dass Quadrokopter 1  
und Fernsteuerung 6  ausgeschaltet sind und stellen 
Sie sicher, dass Quadrokopter 1  und Fernsteuerung 6  
über die gesamte Dauer des Akkuausbaus ausgeschaltet 
bleiben.

2. Drücken Sie die beiden Akku Verriegelungen 36  seitlich 
am Akku 5  und entnehmen Sie den Akku 5  nach oben 
aus dem Quadrokopter 1 . 

3. Entsorgen Sie den Akku 5  wie dies im Kapitel 
„Entsorgung“ auf Seite 64 beschrieben ist.
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Entsorgung
Verpackung entsorgen

Entsorgen Sie die Verpackung sortenrein. 
Geben Sie Pappe und Karton zum Altpapier, 
Folien in die Wertstoff-Sammlung.

Altgerät entsorgen
(Anwendbar in der Europäischen Union und anderen 
europäischen Staaten mit Systemen zur getrennten 
Sammlung von Wertstoffen)

Altgeräte dürfen nicht in den Hausmüll! 
Sollte der Quadrokopter einmal nicht mehr benutzt 
werden können, so ist jeder Verbraucher 
gesetzlich verpflichtet, Altgeräte getrennt vom 
Hausmüll, z. B. bei einer Sammelstelle seiner 
Gemeinde/seines Stadtteils, abzugeben. Damit 

wird gewährleistet, dass Altgeräte fachgerecht verwertet 
und negative Auswirkungen auf die Umwelt vermieden 
werden. Deswegen sind Elektrogeräte mit dem 
nebenstehendem Symbol gekennzeichnet.

Akkus und Akkus dürfen nicht in den Hausmüll! 
Als Verbraucher sind Sie gesetzlich verpflichtet, 
alle Akkus und Akkus, egal ob sie Schadstoffe* 
enthalten oder nicht, bei einer Sammelstelle in 

Ihrer Gemeinde/ Ihrem Stadtteil oder im Handel abzugeben, 
damit sie einer umweltschonenden Entsorgung zugeführt 
werden können. 
* gekennzeichnet mit: Cd = Cadmium, Hg = Quecksilber, Pb = Blei
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