MAGINON

Bedienungsanleitung
QC-120GPS

Quadrokopter

JAHRE -lklo)A;li;

| —









Ubersicht

V

N — P

o€ M) =1

o H o




Lieferumfang/Gerateteile

Lieferumfang/Gerateteile
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Quadrokopter QC-120GPS

Mikro USB Ladekabel
SD-Kartenadapter

MicroSDHC Speicherkarte

Lithium-Polymer Akku mit
2500 mAh (vorinstalliert)

Fernsteuerung

4 x Ersatz Rotorblatter
(inkl. 12 Schrauben)

Inbusschlissel
Kameraschutzkappe
Aufbewahrungstasche
Antennen (Fernsteuerung)

Smartphonehalter

Rechter Steuerhebel
Pitch/Roll

Haltegriffe (Fernsteuerung)
Return to Home Taste

Ein-/Ausschalt-Taste
Fernsteuerung

USB Anschluss Fernsteuerung
Notstop Taste

Geschwindigkeitstaste

=)

w

~N

(M (O O QO A A O A MNMMA S () 69 N A N O M
Y G O W UYU & © 9 W Yy & & LYy &3

Linker Steuerhebel
Hohe/Gieren

Display

Zoomrad
Kamerawinkelrad
Videoausldser
Fotoausloser

Status LEDs (Blau)

Ein-/Ausschalttaste
Quadrokopter

USB Anschluss Akku
Rotorarme

2x Akkuverriegelung

Hintere Positions-LEDs (Blau)
Hintere Rotoren

Vordere Rotoren

Vordere Positions-LEDs (WeiB)
Kamera

Gimbal

Speicherkartenfach
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Vorwort

Vorwort
Liebe Kundin, lieber Kunde,

herzlichen Gliickwunsch zum Kauf eines qualitativ
hochwertigen MAGINON Produktes.

Sie haben sich flir einen modernen Quadrokopter mit guter
technischer Ausstattung und entsprechendem Zubehor
entschieden, der sich besonders einfach bedienen lasst.

Auf den Quadrokopter haben Sie drei Jahre Garantie. Falls der
Quadrokopter einmal defekt sein sollte, bendtigen Sie die
beigefligte Garantiekarte und lhren Kassenbon. Bewahren
Sie diese zusammen mit dem Quadrokopter sorgfaltig auf.

Informationen tiber den Erwerb von zusatzlichen
i Ersatzteilen und Zubehor finden Sie auf
https://shop.maginon.com/de/

Impressum
Herausgeber:

supra GmbH
Denisstr. 28 a, 67663 Kaiserslautern,
Deutschland



Allgemeines

Allgemeines

GemadR der EU Richtlinie (EU) 2019/847 sind Betreiber von
Quadrokoptern mit eingebauter Kamera verpflichtet sich
online zu registrieren. Beachten Sie bitte die geltenden
Bestimmungen. Die Registrierung ist kostenpflichtig.

Registrierungslink:

https://www.Iba.de/DE/Drohnen/UAS _
Betreiberregistrierung/UAS_Betreiberregistrierung_node.
html

Die nach der Registrierung erhaltene UAS-Betreiber-
Nummer (e-1D) muss gut sichtbar an allen Quadrokoptern
des Betreibers z.B. mittels einer EU-Drohnen-/
Quadrokopterplakette angebracht werden

Je nach Einsatz des Quadrokopters ist es
i gegebenenfalls auch erforderlich im Besitz des
kleinen oder groRen Drohnenfiihrerscheins zu
sein. Bei Benutzung des Quadrokopters mussen
immer alle erforderlichen Unterlagen mit sich
gefuhrt werden.




Allgemeines

Anleitung lesen und aufbewahren

Diese Bedienungsanleitung gehort zu diesem
Quadrokopter. Sie enthalt wichtige Informationen
zur Inbetriebnahme und Handhabung.

Lesen Sie die Bedienungsanleitung, insbesondere die
Sicherheitshinweise, sorgfaltig durch, bevor Sie den
Quadrokopter einsetzen. Die Nichtbeachtung dieser
Bedienungsanleitung kann zu Datenverlust oder Schaden an
dem Quadrokopter fiihren.

Die Bedienungsanleitung basiert auf denin der Europaischen
Union gtiltigen Normen und Regeln. Beachten Sie im Ausland
auch landesspezifische Richtlinien und Gesetze!

Bewahren Sie die Bedienungsanleitung fiir die

weitere Nutzung auf. Wenn Sie den Quadrokopter

an Dritte weitergeben, geben Sie unbedingt diese
Bedienungsanleitung mit.
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Allgemeines

Zeichenerklarung

Die folgenden Symbole und Signalworte werden in
dieser Bedienungsanleitung, auf dem Gerat oder auf der
Verpackung verwendet.

A\ GEFAHR!

Dieses Signalsymbol/-wort bezeichnet eine Gefahrdung mit
einem hohen Risikograd, die, wenn sie nicht vermieden wird,
den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge hat.

A\ WARNUNG!

Dieses Signalsymbol/-wort bezeichnet eine Gefahrdung mit
einem mittleren Risikograd, die, wenn sie nicht vermieden wird,
den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge haben kann.

A\ VORSICHT!

Dieses Signalsymbol/-wort bezeichnet eine Gefahrdung mit
einem niedrigen Risikograd, die, wenn sie nicht vermieden
wird, eine geringfligige oder maRige Verletzung zur Folge
haben kann.

HINWEIS!

Dieses Signalwort warnt vor maglichen Sachschaden.

® Dieses Symbol gibt lhnen nitzliche
1 Zusatzinformationen zum Zusammenbau oder
zum Betrieb.




Allgemeines

Konformitatserkldarung (siehe Kapitel
,Konformitatserklarung®): Mit diesem Symbol
gekennzeichnete Produkte erfiillen alle

anzuwenden den Gemeinschaftsvorschriften
des Europdischen Wirtschaftsraums.

= Produkte die mit diesem Zeichen versehen
== == == sind werden mit Gleichstrom betrieben.

Dieses Symbol warnt vor sich bewegenden
Rotoren. Nicht in die Rotoren greifen!

12



Sicherheit

Sicherheit

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Dieser Quadrokopter ist ausschlieBlich als Flugmodell
konzipiert. Er ist ausschlieRlich fur den Privatgebrauch
bestimmt und nicht fiir den gewerblichen Gebrauch geeignet.

Verwenden Sie den Quadrokopter nur wie in dieser
Bedienungsanleitung beschrieben. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaR und kann zu
Sachschaden (oder Datenverlusten) fuhren.

Der Hersteller oder Handler Gibernimmt keine Haftung fiir
Schaden, die durch nicht bestimmungsgemaRen oder
falschen Gebrauch entstanden sind.

Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr!

Gefahrvon Augenverletzungen! Halten Sie einen
Sicherheitsabstand von 1-2 Meter um sich oder andere vor
Verletzungen zu schiitzen.

- Um Unfalle zu vermeiden, fliegen Sie den Quadrokopter
nie in der Nahe von Personen, Tieren oder sonstigen
Hindernissen. Hande, Haare und lose Kleidung von den
Rotoren fern halten. Nicht in die Rotoren greifen!

- Uberpriifen Sie vor Benutzung, ob der Quadrokopter
vollstdndig zusammengebaut ist.




Sicherheit

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr!

Bewegende Rotoren!
Korper, Hande, Finger, Haare und lose Kleidung

von den Rotoren fern halten. Nicht in die
Rotoren greifen!

A WARNUNG!

Stromschlaggefahr!

Fehlerhafte Elektroinstallation oder zu hohe Netzspannung
konnen zu elektrischem Stromschlag fiihren.

- Betreiben Sie den Quadrokopter nicht, wenn er sichtbare
Schaden aufweist oder das Mikro USB Ladekabel defekt ist.

Der Quadrokopter darf nur mit Geraten der
D Klasse Il verbunden werden, die mit dem
nebenstehenden Symbol versehen sind.

- SchlieRen Sie den Quadrokopter zum Laden nur an eine
nahe und gut zugangliche Stromquelle an, damit Sie diesen
bei einem Storfall schnell vom Strom trennen konnen.

- Wenn das Mikro USB Ladekabel des Quadrokopter beschadigt
ist, muss es durch den Hersteller oder seinen Kundendienst
oder eine ahnlich qualifizierte Person ersetzt werden.

- Tauchen Sie weder den Quadrokopter, die Fernsteuerung,
noch das Mikro USB-Ladekabel in Wasser oder andere
Fliissigkeiten. Stellen Sie keine mit Fllissigkeit geftillten
Gegenstande, wie z.B. Vasen, auf den Quadrokopter oder
die Fernsteuerung.
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Sicherheit

- Der Quadrokopter und die Fernsteuerung sollten nicht
Tropf- oder Spritzwasser ausgesetzt werden.

- Verwenden Sie einen Netzadapter (nicht im Lieferumfang
enthalten) nur mit einer Ausgangsspannung die der
Eingangsspannung (5 V===) des Quadrokopter entspricht.
Beachten Sie das Typenschild. Ansonsten besteht Gefahr
von Feuer oder Stromschldagen.

- Ein Netzadapter kann bei Gewittern nicht verwendet
werden. Es besteht die Gefahr eines Stromschlages.

A WARNUNG!

Gefahren fiir Kinder und Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten
(beispielsweise teilweise Behinderte, dltere Personen
mit Einschrankung ihrer physischen und mentalen
Fahigkeiten) oder Mangel an Erfahrung und Wissen
(beispielsweise dltere Kinder).

- Dieser Quadrokopter kann von Kindern ab 16 Jahren und
dariiber sowie von Personen mit verringerten physischen,
sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel
an Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn sie
beaufsichtigt oder beziiglich des sicheren Gebrauchs
des Quadrokopter unterwiesen wurden und die daraus
resultierenden Gefahren verstehen.

- Reinigung und Benutzerwartung diirfen nur von
Erwachsenen durchgeflihrt werden.

- Dieses ferngesteuerte Modell ist kein Spielzeug. Geeignet
fur Personen ab 16 Jahren. Flr Kinder unter 36 Monaten
nicht geeignet.

- Sorgen Sie dafir, dass Kinder keine Gegenstande in den
Quadrokopter hineinstecken.
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Sicherheit

- Halten Sie Akkus von Kindern und Haustieren fern.

- Wenn Sie vermuten, das ihr Kind eine Batterie verschluckt
hat sofort arztliche Hilfe suchen.

A WARNUNG!

Erstickungsgefahr!

Enthalt verschluckbare Kleinteile. Von Kleinkindern unbedingt
fernhalten.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr!

Es besteht einen Verletzungsgefahr bei falschem
Zusammenbau des Quadrokopter.

- Zusammenbau durch Erwachsene nétig.

- Das falsche Zusammenbauen oder das Auseinanderbauen
von Komponenten, welche nicht flir den Ausbau gedacht
sind, kann zu Gefahren durch elektrische Schlage,
groRe Hitze, Schnittverletzungen, oder zu anderen
mechanischen oder physikalischen Gefahren flihren.

- Halten Sie im speziellen auch den mitgelieferten
Inbusschlissel von Kindern fern.

- Der Inbusschliissel darf ausdriicklich nur von Erwachsenen
benutzt werden und ausschlieRlich nur fiir den Austausch
der Rotorblatter genutzt werden. Eine anderweitige
Benutzung des mitgelieferten Inbusschlussels ist nicht
gestattet.

- Der Wechsel von Rotorblattern darf ausschlieRlich nur
durch Erwachsene durchgefiihrt werden.

16



Sicherheit

Der Rotorblattwechsel muss genauestens gemaR dieser
Anleitung erfolgen.

Andere Modifikationen, der Ausbau von anderen
Komponenten oder der Einbau zusatzlicher Komponenten
ist fir den Quadrokopter und seine Zubehorteile
(insbesondere Fernsteuerung) untersagt.

A WARNUNG!

Explosionsgefahr

Bei unsachgemaRem Auswechseln der Batterien oder wenn
diese durch einen falschen Typ ersetzt werden. Ersatz nur
durch denselben oder einen gleichwertigen Batterietyp.

Folgen Sie den vom Batteriehersteller angegebenen
Sicherheits-, Verbrauchs-, und Entsorgungs-Anweisungen.
Entfernen Sie alte oder entladene Batterien aus der
Fernsteuerung. Alle Batterien eines Satzes gleichzeitig
wechseln.

Batteriekontakte und auch die Kontakte in der
Fernsteuerung vor dem Einlegen der Batterien reinigen.
Beachten sie beim Einlegen der Batterien, die richtige
Polaritat (+/-) . Wenn die Polaritat nicht beachtet wird kann
es zu Verletzungen und/oder Sachschaden fiihren.
Batterien, die ausgelaufen sind, niemals ohne
entsprechenden Schutz anfassen. Bei Kontakt der
Batteriesaure mit der Haut, waschen Sie die Stelle mit viel
Wasser und Seife ab.

Vermeiden Sie Augenkontakt mit der Batteriesaure. Sollten
Sie doch einmal Augenkontakt mit Batteriesaure erfahren,
spulen Sie die Augen mit viel Wasser aus und kontaktieren
umgehend einen Arzt.



Sicherheit
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Entfernen Sie die Batterien, wenn Sie die Fernsteuerung
langere Zeit nicht verwenden, um Schaden aufgrund
verrostet oder korrodierte Batterien zu verhindern.
Werfen Sie nie Batterien in ein Feuer, setzen Sie Batterien
nicht Feuer oder anderen Warmequellen (z.B. heiRer Ofen)
aus.

Wenn Sie den Quadrokopter nicht benutzen, ihn

reinigen oder wenn eine Storung auftritt, schalten Sie
den Quadrokopter und die Fernsteuerung immer aus.
Entfernen sie die Batterien und den Akku und trennen Sie
alle Verbindungen.

Setzen Sie die Batterien nie extrem hohen Temperaturen
aus. Dies kann zu einer Explosion oder zum Austritt von
entflammbarer Fliissigkeit oder Gasen fiihren.

Setzen Sie den Akku des Quadrokopter nie extrem
niedrigen Luftdruck aus. Es kann beim Austreten von
brennbarer Fliissigkeit oder Gas zu einer Explosion
kommen.

Sie sollten den Akku des Quadrokopter unter keinen
Umstanden auseinandernehmen, zerstoren, durchlochern
oder kurzschlieRen, es besteht Explosionsgefahr.
Batterie- und Akkuentsorgung: Alte oder entladene
Akkus und Akkus miissen ordnungsgemaR entsorgt oder
recycelt werden in Ubereinstimmung mit allen geltenden
Gesetze. Detaillierte Informationen erhalten Sie bei lhrer
Gemeindeverwaltung fiir Abfalle.

Vor der Entsorgung, miissen Batterien und der Akku zuerst
entfernt und separat vom Gerat entsorgt werden.
Versuchen sie niemals, Batterien wieder aufzuladen, die
nicht dafiir vorgesehen sind.

Niemals verschiedene Batterietypen gleichzeitig
verwenden.



Sicherheit

- Aufladbare Akkus diirfen nur unter Aufsicht eines
Erwachsenen neu aufgeladen werden.

- Sollten Sie wiederaufladbare Akkus in der Fernsteuerung
nutzen und diese aufladen wollen, entnehmen Sie die
Akkus zunachst aus der Fernsteuerung.

- Mischen Sie niemals alte und neue Akkus und Batterien.

- Batteriekontakte der Fernsteuerung niemals
kurzschlieRen.

- Quetschen oder Schneiden Sie nie Akkus.

- Sie sollten die Akkus unter keinen Umstanden
auseinandernehmen, zerstoren, durchléchern oder
kurzschlieRen, es besteht Explosionsgefahr.

HINWEIS!

Gefahr von Sachschaden!

UnsachgemaRer Umgang mit der Quadrokopter kann zu
Beschadigungen des Quadrokopter fiihren.

- Achten Sie unbedingt auf lhre Umgebung in der Sie den
Quadrokopter nutzen mochten. Suchen Sie sich eine
groRe, offene und weite Flache ohne Hindernisse, achten
Sie besonders auf Gebdude, Menschenansammlungen,
Hochspannungsleitungen und Baume.

- Benutzen Sie den Quadrokopter niemals in der Nahe
von Flughdfen, Bahnanlagen oder StraRen. Halten Sie
immer ausreichend Abstand von gefahrentrachtigen und
besonders geschiitzten Bereichen.

- Betreiben Sie lhren Quadrokopter nicht in der Nahe
von Funkstationen, Hochspannungsleitungen,
Transformatorkasten oder ahnlichem! Diese Einrichtungen
kdonnen Funkstérungen verursachen.
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Sicherheit
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Setzen Sie den Quadrokopter auRen nur bei gutem Wetter
ein. Bei Regen, Sturm oder gar Gewitter diirfen Sie den
Quadrokopter nicht betreiben.

Suchen Sie sich ein Fluggelande, das den gesetzlichen
Voraussetzungen entspricht und frei von Hindernissen wie
Baumen, Hausern, usw. ist.

Fur die Nutzung im Innenraum, mussen Sie, aus Grlinden
der Sicherheit und um zufriedenstellende Flugergebnisse
zu erzielen, auf einen ausreichend groRen freien Raum
(ca. 6 x5 x2,5m) zu achten. Dabei muss der Raum frei von
Hindernissen (Lampen, losen Gegenstanden, usw.) sein.
AuRerdem sollte kein Luftzug vorhanden sein.

Fliegen Sie in keiner Umgebung mit mehr als +45 °C und
weniger als 10 °C.

Setzen Sie den Quadrokopter keiner direkten
Sonneneinstrahlung, hoher Luftfeuchtigkeit oder
Staubeinwirkung aus.

Den Quadrokopter nicht aus groReren Hohen fallen oder
abstirzen lassen. Dies kann die Flugeigenschaften und die
Lebenszeit des Quadrokopter beeintrachtigen.

Achten Sie darauf das manche Teile am Quadrokopter heil
werden konnten.

Halten Sie die Quadrokopter und das Zubehor von
offenem Feuer und heiRen Flachen fern.

Stellen Sie keine offenen Brandquellen, wie z. B.
brennende Kerzen, auf oder in die Nahe des Quadrokopter
und der Fernsteuerung.

Bringen Sie das Mikro USB-Ladekabel nicht mit heiRen
Teilen in Berlihrung.



Sicherheit

- Tauchen Sie den Quadrokopter zum Reinigen niemals
in Wasser und verwenden Sie zur Reinigung keinen
Dampfreiniger. Der Quadrokopter kann sonst beschadigt
werden.

- Verwenden Sie den Quadrokopter nicht mehr, wenn
die Kunststoff-oder Metallbauteile des Gerats Risse
oder Spriinge haben oder sich verformt haben.

Ersetzen Sie beschadigte Bauteile nur durch passende
Originalersatzteile.

- Beschddigungen des Quadrokopter, der Kamera, der
Fernsteuerung oder des Zubehors, die durch duRere
Einfliisse wie Schldge, Fall oder Sonstiges hervorgerufen
wurden, sind keine Garantieschdaden und somit
kostenpflichtig.

- Informieren Sie sich liber die jeweils gliltige Rechtslage zur
Verwendung des von Ihnen erworbenen Quadrokopter in
Ilhrem Land.

- Fuhren Sie niemals Anbauten am Quadrokopter
durch oder tiberschreiten das maximal erlaubte
Hochstabfluggewicht (siehe ,Technische Daten®).

HINWEIS!

Achtung!

In einigen Landern ist es vorgeschrieben flir

den Betrieb eines Quadrokopter eine spezielle
Modellhalterhaftpflichtversicherung abzuschlieRen.
Information hierzu bekommen Sie bei den
Modellsportverbanden oder bei einer Versicherung.
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Sicherheit

4 Ein Netzadapter ist nicht im Lieferumfang
1 enthalten.

Bei Problemen des Produktes

aufgrund statischer Entladungen oder
Stromschwankungen, entnehmen Sie die
Batterie aus dem Gerat, lassen es eine Minute
abkiihlen und setzen die Batterie wieder in
das Gerat ein.

e
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Sicheres Fliegen

Sicheres Fliegen

sfs Voraussetzungen fiir einen sicheren Flug

e Fliegen nur Uiber offenen Bereichen.

¢ Fliegen nur mit ausreichend starkem GPS Signal.

¢ Fliegen nur auf Sichtkontakt mit dem Quadrokopter.
* Fliegen bis zu einer max. Hohe von 120 Metern

a Eingeschrankter Flug

0°0°0’e
i ” ”r’r’ ~v ﬁﬂ A
e Vermeiden Sie es, liber bzw. in der Nahe von Hindernissen,
Menschenmengen, Hochspannungsleitungen, Baumen,
Flugplatzen und Wasserflachen zu fliegen.
¢ Fliegen Sie nicht in der Ndhe von Quellen starker
elektromagnetischer Strahlung wie Stromleitungen oder
Funkstationen.

® Kein Flug

O O O = X

e Betreiben Sie den Quadrokopter nicht bei schlechten
Wetterbedingungen wie Regen, Schneefall, Nebel oder hohen
Windgeschwindigkeiten. Beachten Sie unbedingt Flugverbotszonen
(NoFly-Zones).

¢ Halten Sie sich von drehenden Motoren und Rotoren fern.
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Start

Start
Inhalt der Verpackung

A WARNUNG!

Erstickungsgefahr!

Halten Sie Plastikfolie und Taschen von Sauglingen und
Kleinkindern fern es besteht Erstickungsgefahr.

HINWEIS!

Gefahr von Schaden!

Wenn die Verpackung sorglos mit einem scharfen Messer oder
andere Spitze Gegenstande, gedffnet wird kann das Produkt
beschadigt werden.

- Offnen Sie sorgfaltig die Verpackung.

1. Uberpriifen Sie, ob die Lieferung komplett ist
(siehe Abb. A auf Seite 3).

2. Nehmen Sie den Quadrokopter @® aus der Verpackung
und Uberpriifen Sie ob das Gerat oder Teile beschadigt
sind. Wenn ja, Verwenden Sie den Quadrokopter @ nicht.
Kontaktieren Sie die Service-Adresse des Herstellers, die
auf der Garantiekarte aufgefiihrt ist.

24



Erste Schritte

Erste Schritte

Akku der Fernsteuerung laden

Vor dem ersten Flug des Quadrokopter @® muss der Akku
der Fernsteuerung @ vollends geladen werden. Verbinden
Sie hierzu das mitgelieferte Mikro USB Ladekabel @ mit dem
USB-Anschluss @ der Fernsteuerung @». Das andere Ende
des Mikro USB Ladekabel @ verbinden Sie mit einem USB-
Netzstecker (5V, 1A, nichtim Lieferumfang enthalten). Das
Batteriesymbol im Display @B der Fernbedienung @ beginnt
rot zu leuchten. Wenn der Ladevorgang beendet ist, leuchtet
das Batteriesymbol im Display @D grtin. Der Ladevorgang
dauert ca. 25 Minuten.

Sie konnen den Akku der Fernsteuerung @ auch liber einen
USB-Anschluss an lhrem Computer laden. Bitte beachten Sie,
dass der Ladevorgang sich dadurch allerdings verlangert.
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Erste Schritte

- Wenn der Akku der Fernsteuerung @ nur

° noch einen niedrigen Ladezustand aufweist,

1 leuchtet die Akkuladestand Warnung im
Display @D rot. Sie mussen den Akku dann
unverzliglich laden.

- Der Akku der Fernsteuerung @ ist fest verbaut
und kann nicht ausgetauscht werden. Wenn
der Akku der Fernsteuerung @ beschadigt
ist, muss die Fernsteuerung @ ausgetauscht
werden.

Fernsteuerung Ein- und Ausschalten

Zum Einschalten der Fernsteuerung driicken Sie die Ein/
Ausschalttaste @. Ein Signalton ertont und die Symbole im
Display der Fernsteuerung beginnen zu leuchten

Zum Ausschalten der Fernsteuerung drticken Sie die Ein/
Ausschalttaste @D kurz, ein Signalton ertont. Driicken Sie
die Taste erneut, bis die Symbole im Display Fernsteuerung
erloschen sind.
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Erste Schritte

Den Akku des Quadrokopter laden

Vor dem ersten Flug des Quadrokopter @® muss der

Akku @D des Quadrokopter @D vollends geladen werden.
Druicken Sie die 2 Akku Verriegelungen € seitlich am Akku
und entnehmen Sie den Akku @ nach oben aus dem
Quadrokopter @®. Wenden Sie hierbei keine Gewalt an.
Verbinden Sie nun das mitgelieferte Mikro USB Ladekabel
mit dem USB Anschluss des Akkus @3. Das andere Ende
des Mikro USB Ladekabel @ verbinden Sie mit einem USB-
Netzstecker (5V, 3 A, nicht im Lieferumfang enthalten). Die 4
Status LEDs @ beginnen je nach Ladestand blau zu blinken.
Wenn der Ladevorgang beendet ist, leuchten alle 4 Status
LEDs @ konstant blau. Der Ladevorgang dauert ca. 270
Minuten. Die Flugzeit betragt ca. 26 Minuten.

Sie konnen den Akku des Quadrokopter @® auch Uber
einen USB-Anschluss an Ihrem Computer laden. Bitte
beachten Sie, dass der Ladevorgang sich dadurch allerdings
verlangert.

Den vollgeladenen Akku @ des Quadrokopter & wieder in
das Akkufach des Quadrokopter einlegen. Achten Sie darauf,
dass der Akku merklich mit einem Klick fest einrastet.
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Erste Schritte

Sie konnen den Akku @D auch laden, wenn
o er sich noch im Akkufach im Quadrokopter
1 @ befindet. Folgen Sie den Anweisungen
und I6sen Sie das Mikro USB Ladekabel

@ wenn die Status LEDs @ vollstandig
leuchten. Der Quadrokopter &® muss beim
Laden ausgeschaltet sein.

Informationen liber den Erwerb von

o zusatzlichen Ersatz-Akkus und weiterem
1 Zubehor finden Sie auf
https://shop.maginon.com/de/

Akku Status Anzeige

Der Status des Ladezustands des Akkus @D des Quadrokopter
@ wird Uber die 4 Status LEDs @) angezeigt.

Akku ausreichend - 4 bis 2 Status LEDs @ an dem
Quadrokopter @ leuchten kontinuierlich Blau.

Akku schwach - Lediglich eine Status LED @ blinkt Blau.

Landen Sie den Quadrokopter @ wenn die letzte Status LED
@ wegen einem schwachen Akku zu blinken beginnt. Nach
etwa 1Minute landet der Quadrokopter @® automatisch.

HINWEIS!

Achtung!

Im AuRenbereich konnen Witterungseinfliisse und starker
Wind das automatische Landen bei schwachem Akku @D sehr
stark beeinflussen.
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Erste Schritte

Fernsteuerung vorbereiten

SPORT & -+ Oy M =
MODE

GPS MODE

Futee] §©) LA & &4

(&J Dualer Steuerungsmodus
-+ Zoom-Symbol

t []l:l .4 Kamerawinkel/Trimmen
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44?\ WIFI-Anzeige

GPS MODE GPS Modus Anzeige

Akkuladestand Warnung

Returnto Home

&
Videoaufnahme
O]

Fotoaufnahme
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Erste Schritte

Geschwindigkeitsanzeige
MopE Kamera Modus

Geschwindigkeitsanzeige
HopE Normal Modus

Geschwindigkeitsanzeige
MODE Sport Modus

Klappen Sie zunachst die beiden Haltegriffe @ der
Fernsteuerung @ mit Hilfe der beiden Aussparungen
auf der Riickseite der Haltegriffe @ aus. Sie konnen die
Fernsteuerung @ nun besser halten.

Anhand der zur Verfligung gestellten kostenlosen

App ,MAGINON Air GPS” (Seite 53 ff) konnen Sie den
Quadrokopter @D gleichzeitig mit der Fernsteuerung @
steuern und das Livebild der Kamera verfolgen. Laden Sie
sich die kostenlose App ,MAGINON Air GPS* aus dem Google
Play Store oder dem i0OS App Store herunter und installieren
Sie diese auf Ihrem Smartphone.

Dazu nutzen Sie am besten den Smartphonehalter @ der
Fernsteuerung @. Klappen Sie den Smartphonehalter @
in der Mitte der Fernsteuerung @ nach oben. Ziehen Sie
das obere Ende des Smartphonehalters @ nach oben

bis Ihr Smartphone zwischen die beiden Klemmen des
Smartphonehalters @ eingesetzt werden kann.

Achten Sie darauf, dass das Display Ihres Smartphones in
die Richtung der Bedienelemente der Fernsteuerung @
ausgerichtet ist. Lassen Sie dann die obere Klemme des
Smartphonehalters @ vorsichtig wieder herab, bis das
Smartphone eingeklemmt ist und entsprechend fest und
sicher sitzt.
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Erste Schritte

Priifen Sie durch vorsichtiges riitteln an der Fernsteuerung
@, ob Ihr Smartphone wirklich festim Smartphonehalter @»
sitzt.

Klappen Sie nun die beiden Antennen @D der Fernsteuerung
@ aus und richten Sie diese nach vorne.

Schalten Sie die Fernsteuerung durch Driicken der Ein/
Aus-Taste @ an. Bitte beachten Sie, dass die Verbindung

zum Quadrokopter @ nur dann aufgebaut wird, wenn der
Quadrokopter @ zuerst eingeschaltet wird!

Zum Ausschalten der Fernsteuerung @ driicken Sie die Ein/
Aus-Taste @ einmal kurz, und dann nochmal solange, bis das
Display @D der Fernsteuerung @ erlischt.
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Erste Schritte

Einsetzen der Speicherkarte

Aufnahmen von Fotos und Videos sind nur mit eingelegter
Speicherkarte @ maglich. Setzen Sie daher vor dem
Einschalten des Quadrokopter @ eine MicroSDHC
Speicherkarte @ in das Speicherkartenfach € des
Quadrokopter @D ein.

- Legen Sie die Speicherkarte @ entsprechend der
untenstehenden Abbildung ein. Die Beschriftung
der Speicherkarte @ zeigt dabei zur Unterseite des
Quadrokopter @®. Driicken Sie die Speicherkarte @ so tief
in das Speicherkartenfach €M, bis sie horbar einrastet.

- Zum Entnehmen der Speicherkarte @ driicken Sie erneut
kurz darauf, die Speicherkarte @ wird daraufhin ein Sttick
weit ausgeworfen.

- Umzu vermeiden, dass die Speicherkarte
@ beschadigt wird, schalten Sie den
Quadrokopter @D aus, bevor Sie die
Speicherkarte @ einsetzen oder
herausnehmen.

- Eswerden microSDHC Speicherkarten bis zu
einer Kapazitat von 32 GB unterstutzt.

e
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Erste Schritte

Schutzkappe von Kamera entfernen

Die Kamera € und der Gimbal sind flir Transport und
Lagerung durch eine Schutzkappe €D geschiitzt.

Vor dem Einschalter des Quadrokopters @» muss die
Schutzkappe €D entfernt werden.

Zum Entfernen nehmen Sie den Quadrokopter @ mit

der Unterseite nach oben zeigend in die Hand. Losen Sie
zunachst die Arretierung an der Unterseite der Schutzkappe
€D, indem Sie diese leicht nach vorne driicken.

Ziehen Sie die Schutzkappe @® nach vorne und heben Sie die
Schutzkappe @D leicht an. Die Arretierung auf der Oberseite
lost sich dadurch. Jetzt kdnnen Sie die Schutzkappe € nach
vorne von der Kamera € losen.

Setzen Sie die Schutzkappe nach der Nutzung des
Quadrokopters @ wieder auf die Kamera €5.

Schieben Sie hierzu die Schutzkappe €® bis zum Anschlag
Uiber die Kamera €. Durch einen leichten Druck nach
unten, schnappt nun die Arretierung auf der Unterseite der
Schutzkappe €D ein.
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Erste Schritte

Quadrokopter einschalten

Um den Quadrokopter @D flir den ersten Flug vorzubereiten,
folgen Sie bitte den nachfolgenden Schritten.

1.

34

Klappen Sie zundchst die Rotorarme & der vorderen
Rotoren € und dann die Rotorarme & der hinteren
Rotoren € des Quadrokopters @® aus. Die Rotorarme
@Drasten in der Endstellung merklich ein.

. Stellen Sie den Quadrokopter @ auf eine ebene Flache.
. Schalten Sie den Quadrokopter @D ein, indem Sie die

Ein/Ausschalttaste @ des Quadrokopters @D driicken,
bis alle 4 Status LEDs @ erleuchtet sind. Lassen Sie die
Ein/Ausschalttaste @ los. Der Quadrokopter @D gibt ein
akustisches Signal von sich, die Positions-LEDs €D & €3
leuchten kurz blau und weiB und beginnen dann rot zu
blinken.

. Schalten Sie die Fernsteuerung @ ein (siehe Seite 26).

Die Fernsteuerung @ verbindet sich automatisch mit
dem Quadrokopter @®. Nach erfolgreicher Verbindung
blinken die hinteren Positions-LEDs €D blau und die
vorderen Positions- LEDs € weil.

. Blinken die Positions-LEDs €D und nach dem

Einschalten schnell blau und rot, kalibrieren Sie bitte den
Kompass wie auf Seite 36 beschrieben. Sie konnen

direkt mit Punkt 3 im Kapitel ,Kompass kalibrieren®
beginnen.

. Verbinden Sie den Quadrokopter &® mit dem WiFi Ihres

Smartphones. Offnen Sie hierzu die WIFI Optionen Ihres
Smartphones und suchen Sie nach dem WiFi Signal
"Maginon_QC120XXXX". Verbinden Sie sich mit diesem
Netzwerk. Es erfolgt keine WiFi-Passwort Abfrage. Bitte



Erste Schritte

beachten Sie, dass Sie wahrend der Dauer dieser Verbindung
kein Internet auf lhrem Smartphone empfangen.

7. Offnen Sie die App "Maginon Air GPS" auf Ihrem Smartphone.

Bitte beachten Sie immer die korrekte
i Reihenfolge beim Einschalten des
Quadrokopters:

Schalten Sie zuerst den Quadrokopter ein und
als nachstes die Fernsteuerung.

Quadrokopter kalibrieren

Vor dem ersten Flug sollten Sie den Kompass und das
Gyroskop im Quadrokopter @® kalibrieren. Die Kalibrierung
sollte vor jedem Flug durchgefiihrt werden und wenn sich die
Flugeigenschaften des Quadrokopter &@® nach einer Kollision
oder einem Absturz verschlechtert haben.

Der Quadrokopter ®® muss dabei eingeschaltet sein und auf
einer ebenen Flache stehen. Schalten Sie die Fernsteuerung
@ ein und verbinden Sie den Quadrokopter @ mit dem WiFi
Ihres Smartphones. Offnen Sie die App.
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Erste Schritte

Kompass kalibrieren

1.

Bewegen Sie die beiden Steuerhebel €3 / @ der
Fernsteuerung @ zeitgleich in die Positionen 1 Uhr
(links) und 11 Uhr (rechts). Die Positions-LEDs € und
am Quadrokopter @ blinken nun schnell blau und rot
(hinten) und weiR und rot (vorne).

» »~

2. Die App zeigt den Status an: "Kompass-Kalibrierung".
3. Nehmen Sie den Quadrokopter @

36

drehen Sie sich noch einmal um 360°. | :
. Die vorderen Position-LEDs leuchten n :

waagrecht von hinten auf und drehen Sie .—m— -
sich mit dem Quadrokopter in der Hand
einmal um 360°.

. Die hinteren Positions-LEDs €D leuchten

nun dauerhaft blau.

. Halten Sie jetzt den Quadrokopter @® mit

der Kamera zum Boden gerichtet und K

nun dauerhaft weil.

. Die App zeigt folgenden Status an:

,Kompass-Kalibrierung okay".



Erste Schritte

Gyroskop kalibrieren

1.

5.

Bewegen Sie die beiden Steuerhebel @ / @ der
Fernsteuerung @ zeitgleich in die Positionen 11 Uhr
(links) und 1Uhr (rechts).

3

. Die Positions-LEDs €D & €3 des Quadrokopter @D blinken

schnell blau (hinten) und weiR (vorne).

. Die App zeigt folgenden Status an: "Gyroskop

Kalibrierung"

. Nach wenigen Sekunden blinken die Positions-LEDs €D &

€D wieder langsam blau (hinten) und weil (vorne).
Die App zeigt folgenden Status an: "Gyroskop OK"

GPS Signal suchen

Bevor der Quadrokopter @ zum Flug bereit ist, bendtigt er ein
GPS-Signal von einem GPS Satelliten. Die Suche nach diesem
Signal startet der Quadrokopter @® automatisch.

1.

Die Positions-LEDs € & €D beginnen schnell blau
(hinten) und weil (vorn) zu blinken. Das GPS-Signal wird
gesucht. Der Vorgang kann einige Minuten dauern.

2. Die App zeigt folgenden Status an: "Warte auf GPS-Signal"
3. Wurde ein GPS-Signal empfangen, blinken die Positions-

LEDs €D & € kurz langsam und leuchten dann konstant
in blau (hinten) und weil (vorne).
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Erste Schritte

GPS deaktivieren

Zum deaktivieren des GPS-Modus, halten Sie die Return to
Home Taste @ so lange gedriickt, bis ein akustisches Signal
ertont und das Symbol "GPS Mode" auf dem Display @B der
Fernbedienung erlischt.

GPS erneut aktiveren: Halten Sie die Return to Home Taste
so lange gedrtickt, bis ein akustisches Signal ertont und das
Symbol "GPS Mode" auf dem Display der Fernbedienung @»
wieder blau leuchtet.

Sollten Sie kein ausreichendes GPS-Signal empfangen,
konnen Sie mit der Return to Home Taste € die GPS Funktion
des Quadrokopter deaktivieren. Ebenso sollten diese
Funktion in Innenraumen deaktiviert werden. Bitte beachten
Sie, dass die Kontrolle {iber den Quadrokopter & durch ein
deaktiviertes GPS erschwert wird.

Auch eine automatische Riickkehr zum Startpunkt ist

ohne eingeschaltetes GPS Signal nicht madglich. Sollte die
Verbindung zwischen Quadrokopter @ und Fernbedienung
@ bei einem Flug getrennt werden, wahrend das GPS
deaktiviert ist, wird die Drohne umgehend automatisch

zur seichten Landung am Ort des Verbindungsverlustes
ansetzen.
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Erste Flugiibungen

Quadrokopter trimmen

Der Flug ohne GPS Signal ist schwerer zu kontrollieren

als der Flug mit GPS Signal. Um den Quadrokopter @»

ohne GPS-Signal besser auszubalancieren, halten Sie

die Geschwindigkeitstaste @» dauerhaft gedriickt und
korrigieren Sie den driftenden Quadrokopter @ mit dem
rechten Steuerhebel @D. Driftet der Quadrokopter @ nach
links, driicken Sie den Steuerhebel @ nach rechts usw. Ist
der Quadrokopter @ wieder korrekt ausgerichtet, lassen Sie
die Geschwindigkeitstaste @ los.

wahrend des Trimmen, leuchtet das Kamerawinkel/Trim
Symbol im Display @D der Fernsteuerung @ blau.

Erste Flugiibungen

Bevor Sie mit dem Quadrokopter @® einen Flug in luftiger
Hohe fliegen, informieren Sie sich in den nachfolgenden
Kapitel Giber seine Steuerfunktionen und fiihren dann
einige Ubungen durch. Die folgenden Anweisungen

und Fluglibungen beziehen sich auf den GPS Modus des
Quadrokopter @®.

Starten der Rotoren und Abheben

Der Quadrokopter @® muss auf einer ebenen Fldche stehen
und eingeschaltet sein. Die Riickseite des Quadrokopter

@ ist lhnen zugewandt. Die Fernsteuerung @ muss
eingeschaltet und mit dem Quadrokopter @® verbunden
sein, die App "Maginon Air GPS" sollte installiert und geoffnet
sein, sowie das WIFl der Drohne mit dem Smartphone
verbunden sein. Die Kalibrierung des Kompass und des
Gyroskops sollten abgeschlossen sein. Die Positions-LEDs

& €M miissen konstant in blau (hinten) und weiR (vorne)
leuchten.Die App zeigt den Status "Flugbereit" an.
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Erste Flugtibungen

Bewegen Sie die Steuerhebel @ & @D in die Positionen 5 Uhr
(links) und 7 Uhr (rechts).

- -

Die Motoren starten automatisch. Driicken Sie den linken
Steuerhebel @ vorsichtig nach vorne, um abzuheben. Hat
der Quadrokopter @D eine Hohe von ca. 1,5 m erreicht, halten
Sie den linken Steuerhebel @D mittig um auf einer Hohe zu
schweben.

Steuerung

Nachfolgend erhalten Sie eine Beschreibung fiir die

Steuerung des Quadrokopter @®.

- Steigen: Driicken Sie den linken Steuerhebel @ nach
oben. Die Rotoren €3 & € drehen sich schneller und der
Quadrokopter @D steigt.

- Sinken: Driicken Sie den linken Steuerhebel nach
unten. Die Rotoren €D & € drehen sich langsamer und
der Quadrokopter @ sinkt.
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Erste Flugiibungen

= /

o=x A4

- Nach Links drehen: Driicken Sie den linken Steuerhebel
nach links. Der Quadrokopter @® dreht sich auf der
eigenen Achse nach links.

=
)
OC

- Nach Links drehen: Driicken Sie den linken Steuerhebel
nach rechts. Der Quadrokopter @D dreht sich auf der
eigenen Achse nach rechts.

il
EE G

- Vorwarts fliegen: Driicken Sie den rechten Steuerhebel
nach oben. Die Front des Quadrokopter @ neigt sich
nach unten und er fliegt vorwarts.
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Erste Fluglibungen

- Riickwarts fliegen: Driicken Sie den rechten Steuerhebel
@D nach unten. Das Heck des Quadrokopter @D neigt sich
nach unten und er fliegt riickwarts.
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Erste Flugiibungen

- Nach links fliegen: Driicken Sie den rechten Steuerhebel
@D nach links. Der Quadrokopter @® neigt sich leicht nach
links und er fliegt nach links.

-

— OO0

- Nach rechts fliegen: Driicken Sie den rechten Steuerhebel
@ nach rechts. Der Quadrokopter @® neigt sich leicht
nach rechts und er fliegt nach rechts.

»

— OO0

Uben Sie zuerst den Schwebeflug mit dem linken
Steuerhebels @D zu kontrollieren. AnschlieBend versuchen
Sie die Position des Quadrokopter @® mit Hilfe des rechten
Steuerhebels @® zu verandern (vor, zurlick, seitwarts).

Zuletzt sollten Sie das Drehen des Quadrokopter @ um die
eigene Achse mit dem linken Steuerhebel @ liben.

Wenn Sie diese Funktionen des Quadrokopter @»
beherrschen, konnen Sie lhren ersten kontrollierten Flug
durchflihren.
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Erste Flugtibungen

Landen und Abschalten der Rotoren

1. Druicken Sie den linken Steuerhebel @) nach unten, um
den Quadrokopter @D auf eine niedrige Hohe zu steuern.

2. Schauen Sie nach einem geeigneten, ebenen Landplatz.

3. Driicken Sie den linken Steuerhebel nochmals unten,
bis der Quadrokopter @ Bodenkontakt hat.

4. Die Rotoren €D & €8 stoppen automatisch, wenn der
Quadrokopter @ innerhalb von 20 Sekunden keine
weiteren Signale von der Fernsteuerung erhalt.

5. Stoppen Sie die Rotoren manuell, indem Sie die
Steuerhebel @D & @D erneut in die Positionen 5 Uhr (links)
und 7 Uhr (rechts) bewegen.

HINWEIS!

Achtung!

Greifen Sie den Quadrokopter @D erst an, nachdem die
Rotoren € & €E) zum Stillstand kamen. Drehende Rotoren
konnen schwere Verletzungen verursachen.
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Erste Flugiibungen

Starten Sie den Quadrokopter @ immer vom
Boden aus.

Sollte der Quadrokopter @ nach einer
Kollision oder eines Absturzes vom Kurs
abweichen, landen Sie den Quadrokopter @»
und flihren Sie eine Kalibrierung des Kompass
und des Gyroskops durch.

Uberpriifen Sie vor jedem Neustart, dass die
Rotorarme @D vollstandig ausgeklappt und
eingerastet sind.

Beachten Sie die aktuelle Windsituation. Bei
starkem Wind ist der Quadrokopter @ nicht
mehr einfach zu steuern.
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Erweiterte Funktionen

Erweiterte Funktionen

Nachdem Sie sich mit der Steuerung des Quadrokopter @»
vertraut gemacht haben, konnen Sie weitere Funktionen und
Flugmodi des Quadrokopter @ nutzen.

Geschwindigkeit einstellen

Sie konnen drei Geschwindigkeits-Modi tber die
Fernsteuerung @ einstellen: Kameramodus, Normalmodus
und Sportmodus.

- Normalmodus (Mittlere Geschwindigkeit): Nach dem
Einschalten des Quadrokopter @D ist von Werk aus der
Normalmodus aktiviert. Das Symbol "Normal Mode"
leuchtet blau im Display @D der Fernsteuerung @».
Maximalgeschwindigkeit in diesem Modus: 21,6 km/h (6
m/s)

- Sportmodus (Hohe Geschwindigkeit): Driicken Sie die
Geschwindigkeitstaste @D einmal. Die Fernsteuerung
@ gibt drei kurze akustische Signale von sich. Der
Sportmodus ist aktiviert und das Symbol "Sport Mode"
leuchtet rot im Display @D der Fernsteuerung @».
Maximalgeschwindigkeit in diesem Modus: 28,8 km/h
(8 m/s)

- Kameramodus (Langsame Geschwindigkeit):Driicken
Sie erneut die Geschwindigkeitstaste €. Die Fernsteuerung
@ gibt ein akustisches Signal von sich. Der Kameramodus
ist aktiviert und das Symbol "Camera Mode" leuchtet griinim
Display @D der Fernsteuerung @ . Maximalgeschwindigkeit
in diesem Modus: 14,4 km/h (4 m/s)

Durch den erneuten Druck auf die Geschwindigkeitstaste
@D erreichen sie wieder den Normalmodus, welcher durch
das blaue leuchten des Symbol "Normal Mode" und zwei
akustischen Signalen angezeigt wird.
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Erweiterte Funktionen

Foto- und Videoaufnahmen

Ihr Quadrokopter @D ist mit einer beweglichen 4K
Kamera €3 mit Gimbal € ausgestattet, mit der Sie

Foto und Videoaufnahmen aus der Vogelperspektive
aufnehmen konnen. Die Kamera €& verfligt tiber eine
digitale Zoomfunktion um Objekte naher heran zu holen.
Der Gimbal € stabilisiert die Kamera € und sorgt fur
verwacklungsfreie Aufnahmen wahrend des Fluges.

—_

. Stellen Sie sicher, dass Sie eine Speicherkarte @» im

Speicherkartenfach € lhres Quadrokopters @D eingelegt
haben.

. Steuern Sie den Winkel der Kamera liber die das

Kamerawinkelrad €. Das Kamerawinkel/Trimmen
Symbol im Display der Fernbedienung leuchtet blau.

. Driicken Sie das Kamerawinkelrad €D nach links, um die

Kamera nach oben zu bewegen.

. Driicken Sie das Kamerawinkelrad nach rechts, umdie

Kamera nach unten zu bewegen.

. Starten Sie eine Fotoaufnahme, indem Sie den

Fotoausloser @ einmal driicken. Die Fernsteuerung @
gibt 2 akustische Signale von sich und das Foto-Symbol im
Display @D der Fernsteuerung @ leuchtet 2x blau.

. Starten Sie die Videoaufnahme, indem Sie den

Videoausldser @ einmal driicken. Die Fernsteuerung @
gibt so lange ein akustisches Signal von sich, bis Sie die
Aufnahme durch erneutes driicken des Videoausloser
@ beenden. Wahrend der laufenden Aufnahme leuchtet
das Video-Symbol im Display @B der Fernsteuerung @»
dauerhaft grin.

Zum VergroRern eines Bildausschnittes (Zoom) kdnnen
Sie das Zoomrad @ an der Fernsteuerung @ betatigen.
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Erweiterte Funktionen

Sie konnen durch driickendes Zoomrads @ nach
rechts,die VergroRerung in 8 Stufen einstellen. Um
wieder den Originalbildausschnitt herzustellen, driicken
Sie das Zoomrad @3 8 mal nach links. Das Zoom-Symbol
im Display @D der Fernsteuerung @ leuchtet bei jedem
Druck des Zoomrads @3 kurz grun.

8. Sind Sie mit der App verbunden, werden die Videos auch
auf lhrem Smartphone abgespeichert. Sie finden die
Aufnahmen im Pfad DCIM/Maginon Air GPS auf Ihrem
Smartphone

HINWEIS!

Die Videos auf der Speicherkarte werden in einer Auflosung
von 3840 x 2160p mit 30 Bildern per Sekunde (Frames per
Second, fps) aufgenommen.

Im Smartphone ist die Aufldsung aufgrund der WIFI-
Ubertragung auf 1280 x 720p, 30 fps eingeschrankt.

Fotos werden auf der Speicherkarte und dem Smartphone
mit einer Auflosung von 3840 x 2160p abgespeichert.
Beenden Sie die Videoaufnahme immer tiber den
Videoausloser, da die Videodatei ansonsten nicht gespeichert
wird.

Der Zoom der Kamera ist ein digitaler Zoom, welcher durch
PixelvergroRerung erreicht wird und daher qualitativ von der
nativen VergroRerung abweicht.

Der Quadrokopter @ verfligt tiber kein Mikrofon. Uber die
App kann das Mikrofon des Smartphones fiir Tonaufnahmen
aktiviert werden.
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Erweiterte Funktionen

Automatischer Notstopp

Driicken Sie die Notstopp-Taste @ wahrend des Fluges des
Quadrokopter @D fiir 3 Sekunden. Die Rotoren €D & €2 des
Quadrokopter @D schalten sich aus und der Quadrokopter

@D stiirzt ab. Die Notstopp-Taste € funktioniert nur bis zu
einer Hohe von 13 Metern. Nutzen Sie diese Funktion nurin
einem duRersten Notfall, um das Risiko von Verletzungen oder
Beschadigungen zu reduzieren.
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Erweiterte Funktionen

Point Of Interesse Modus (POI)
Im POI Modus kreist der
Quadrokopter @® im Schwebeflug
auf einer gleichbleibenden Hohe
automatisch um die Fernsteuerung
@. Die Distanz zur Fernsteuerung
@ kann dabei zwischen 2 Meter i
und 100 Meter liegen.
1. Starten Sie den Quadrokopter @
@D und begeben Sie sich in eine
mittlere Flughohe (ca. 2 -5m).

2. Driicken Sie auf der Fernsteuerung @D die Tasten
Fotoausloser @ und Videoausloser @ zeitgleich.

3. Steuern Sie den Quadrokopter &® mit dem rechten
Steuerhebel @D in die gewlinschte Distanz zwischen 2
m und 100 m. Achten Sie darauf, dass sich innerhalb des
gewahlten Bereichs keine Hindernisse befinden.

4. Driicken Sie erneut die Tasten Fotoausloser & und
Videoausloser @ zeitgleich.

5. Der Quadrokopter @ beginnt innerhalb des festgelegten
Aktionsradius um die Fernsteuerung @ zu kreisen.
Wenn der ausgewahlte Aktionsradius weniger als 2 Meter
betragt, fliegt der Quadrokopter @® automatisch in eine
Distanz von 2 Meter.

6. Bewegen Sie den rechten Steuerhebel @», um den Point
of Interest Modus zu deaktivieren.
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Erweiterte Funktionen

Return to Home (RTH)

Mit der RTH Funktion kehrt der Quadrokopter @® automatisch
zum Startpunkt zurlick. Diese Funktion kann nur mit
aktiviertem GPS angewahlt werden.

Die RTH Funktion hat drei verschiedene Modi:

- Smart RTH - Driicken Sie die Return to Home Taste
@ auf der Fernsteuerung @. Die Fernsteuerung @
gibt dauerhaft ein akustisches Signal von sich und das
Return to Home Symbol im Display @D leuchtet blau. Der
Quadrokopter @D kehrt zu seinem Startpunkt zurlick.
Druicken Sie die Return to Home Taste @ erneut, um den
Return To Home-Vorgang abzubrechen. Ziehen Sie den
linken Steuerhebel nach hinten, um den Quadrokopter
@D sicher zu landen.

- Automatischer RTH - Die automatische RTH Funktion
wird ausgeldst, wenn der Ladezustand des Akkus €»
des Quadrokopter @® zu niedrig ist. Der Quadrokopter
@D fliegt automatisch bis auf ca. 30 m an den Startpunkt
heran, damit Sie den Landevorgang automatisch steuern
konnen.

- Verbindungsverlust RTH - Diese RTH Funktion wird
ausgelost, wenn die Verbindung der Fernsteuerung @
zum Quadrokopter @D verloren geht. Verbinden Sie den
Quadrokopter @® erneut, sobald der Quadrokopter &
im Sichtfeld erscheint. Sie konnen den Quadrokopter @»
dann wieder manuell steuern und sicher landen.

Die RTH Funktion ist nur bei aktiviertem GPS
i anwahlbar und aktiv. Der Quadrokopter hat
keine automatische Hinderniserkennung.
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Erweiterte Funktionen

Dualer Steuerungs-Modus

Die Funktionen des linken und rechten Steuerhebels @» &
@D der Fernsteuerung @ des Quadrokopter @ konnen
untereinander ausgetauscht werden.

1

. Schalten Sie die Fernsteuerung @ aus.
2.

Driicken Sie zeitgleich den Fotoausloser @ und die Ein-/
Ausschalttaste @ der Fernbedienung @.

. Die Fernsteuerung @ quittiert diese Anweisung mit

einem doppelten akustischem Signal und schaltet sich
ein.

. Das Symbol "Dualer Steuerungsmodus" leuchtet blau im

Display @D der Fernbedienung @.

. Der rechte Steuerhebel hat nun die Funktionen

Steigen, Sinken, Linksdrehung und Rechtsdrehung des
Quadrokopter @®.

. Der linke Steuerhebel @D kann nun benutzt werden

um nach Vorne, Zuriick, nach Links und nach Rechts zu
fliegen.

. Um die normale Funktion der Fernsteuerung @ wieder

zu aktivieren, schalten Sie die Fernbedienung aus und
driicken Sie beim nachsten einschalten erneut zeitgleich
den Fotoausldser @D und die Ein-/Ausschalttaste @ der
Fernbedienung.

. Das Symbol "Dualer Steuerungsmodus" leuchtet im

Display @D der Fernbedienung @ nicht mehr.

Die Handhabe der Kalibrierung des
i Quadrokopter bleibt in ihrer urspriinglichen
Funktionsweise erhalten.
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App Maginon Air GPS

App Maginon Air GPS

Laden Sie sich die kostenlose App ,MAGINON Air GPS* aus
dem Google Play Store oder dem i0S App Store herunter und
installieren Sie diese auf Ihrem Smartphone.

CFEA

O
Android
Schalten Sie nun den Quadrokopter @D an und 6ffnen Sie die

Verbindungsoptionen an lhrem Smartphone.

Offnen Sie die Option WLAN-Verbindungen und verbinden Sie
das Smartphone mit dem WiFi-Netzwerk des Quadrokopter
@D. Dieses wird mit der Netzwerkkennung ,MaginonQC120
GPS -xxxxxx" angezeigt. Das WIFI-Passwort bei dem ersten
Einschalten des Quadrokopters lautet "MKReset01".

3 O 41%@09:21 $ O 41% @ 09:21
< Wi-Fi Wi-FiDirect  § < Wi-Fi Wi-Fi Direct
oN )« oN P ¢
AVAILABLE NETWORKS CURRENT NETWORK
<= MAGINON QC120GPS-XXXXXX = MAGINON QC120GPS-XXXXXX
: Connecting > Internet may not be available

/"T:E TestCisco AVAILABLE NETWORKS

= TestCisco

Nachdem Smartphone und Quadrokopter @® verbunden
sind, 6ffnen Sie die App ,,MAGINON Air GPS".

Im Startbildschirm werden Sie nun aufgefordert, das WIFI-
Passwort des Quadrokopters zu d&ndern. Ohne die Anderung
des Passwortes ist der Quadrokopter nicht Flugbereit. Das
neue Passwort muss aus 8 GrofR-und Kleinbuchstaben, sowie
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App Maginon Air GPS

Zahlen bestehen (Beispiel: "Maginon1").

Tippen Sie auf dem Startbildschirm die Option Passwort
andernan.

Geben Sie das neue Passwort ein und bestatigen Sie die
Eingabe mit "Aktivieren".

Notieren Sie sich das neue Passwort. Ein vergessenes
Passwort unterliegt keiner Garantie oder
Gewahrleistung!

Schalten Sie den Quadrokopter aus und wieder ein.

Verbinden Sie den Quadrokopter wieder mit dem
WIFI Ihres Smartphones. Nutzen Sie hierzu das neue
Passwort.

Offnen Sie die App "Maginon Air GPS" und wahlen Sie die
Option "Flug starten".

Der Quadrokopter ist nun Flugbereit.

Wenn der Quadrokopter &® mit Ihrem
i Smartphone verbunden ist, haben Sie keine
Internet-Verbindung.
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Ohne Anderung des WIFI-Passworts ist der
Quadrokopter nicht Flugbereit.

Das neue Passwort muss aus 8 Grol3-,
Kleinbuchstaben und Zahlen bestehen.

Der Quadrokopter muss nach der
Passwortanderung aus- und wieder
eingeschaltet werden.Der Passwortschutz dient
dazu, dass niemand sich in die bestehende WIFI-
Verbindung einwahlen kann und die Drohne
ohne lhr Einverstandnis steuert.



App Maginon Air GPS

Bedienung der App
Sie konnen tber den Startbildschirm direkt in den Flugmodus
wechseln, oder den Video Editor 6ffnen.

ﬁi\,

WiFi Passwort andern
LY r

App Ver: 1.0.0

Um den per WiFi verbundenen Quadrokopter @ zu steuern,
driicken Sie auf ,Flug starten®”. Der Steuerungsmodus wird
geoffnet. Sie sehen das Livebild der Kamera € und haben
verschiedene Steuerelemente im Livebild.
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App Maginon Air GPS

Die Icons im Bildschirm haben folgende Funktionen:
Zuriick zum Startbildschirm
Akku-Status der Fernsteuerung

(Achtung! Der Status wird nur bei
verbundener Fernsteuerung angezeigt!)

Status Funkverbindung zur Fernsteuerung

GPS Signal Anzeige

Akku-Status des Quadrokopters

s @ w i v »

Weitere Optionen

< Zurlick zum Kontrollbildschirm

Stellen Sie den Flugmodus, die maximale
Parameter Entfernungund Hohe, sowie die Return to
Home Flughohe ein.

Rufen Sie Informationen zum aktuellen, oder
vorherigen Fltigen ab, oder finden Sie die
letzte GPS-Position der Drohne nach einem
Absturz

Gimbal Einstellungen zum Gimbal

Fluginfo

Achten Sie auf die aktuellen
Flugverbotszonen. Eine Aktualisierung
der Flugverbotszonen geht nur mit einer
aktivierten Internetverbindung!

Flugverbotszonen
Allgemeine Stellen Sie die genutzten Einheiten ein und
Einstellungen lassen Sie sich ihre Flugroute anzeigen.

CI Speicherkartenstatus
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VS 0.0 mis

DS 0.0 mis

HO0.0m

D0.0Om

App Maginon Air GPS
Umschalter Foto/Video
Ausloseknopf Foto/Video

Laufzeit Videoaufnahme

Foto- und Videogalerie:
Betrachten, Loschen oder teilen Sie ihre
Aufnahmen

Smartphone-Mikrofon Aktivierung:
Vertikale Geschwindigkeit
Diagonale Geschwindigkeit
Flughdhe

Distanz

Radar/Map/Flugverbotszonen

Weitere Funktionen

Follow me (Objekt Verfolgung)
Follow GPS (GPS Verfolgung)
Musik (Musikuntermalung Videos)

VR (Virtual Reality Modus)

57



App Maginon Air GPS

Linsenwinkel

=
& I

Gesten Foto (Gestensteuerung Foto)

[N
&

Gesten Video (Gestensteuerung Video)

Way Point Flight:

é] Legen sie durch Antippen einzelner
Zielpunkte einen Way Point Flight fest
A, .
©Q Filter
K|
I k J Zoom
£ Ret
TO2)) eturnto Home
Autostart
<t> Starten Sie die Rotoren und einen

Schwebeflugin ca1,5m Hohe

HINWEIS!

Bitte beachten Sie, dass die Akku-Anzeige der Fernbedienung
nur dann ordnungsgemaR in der App angezeigt wird, wenn
die Fernbedienung mit dem Quadrokopter gekoppelt wurde.
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App Maginon Air GPS

Verfolgungsmodus via App
Aktivieren Sie den Verfolgungsmodus, indem Sie die Option

"Weitere Funktionen" = 6ffnen und entweder die "Objekt
Verfolgung" & oder "GPS Verfolgung" &s anwahlen. Das
entsprechende Icon wird blau markiert und erscheintam
linken Bildschirmrand.

Follow me (Objekt Verfolgung) - Aktivieren Sie diesen
Modus iiber das Icon (5. Stellen Sie sicher, dass der
Quadrokopter @D in ca.3 Metern Entfernung und in2 -10
Metern Hohe fliegt. Markieren Sie das zu verfolgende
Objekt, oder die Person, mit einem Finger, indem Sie ein
Rechteck auf das Livebild der Person/des Objekts ziehen.
Der Quadrokopter @® folgt diesem Objekt, egal wohin es
sich bewegt. Beachten Sie, dass Sie sich nur im langsamen
Schritttempo fortbewegen.

Follow GPS (GPS Verfolgung) - Aktivieren Sie diesen Modus
tiber das Icon &s. Stellen Sie sicher, dass der Quadrokopter
@D in ca. 3Metern Entfernung und in 30 Metern Hohe

fliegt. Der Quadrokopter @ folgt nun dem GPS-Signal des
Smartphones, mit dem er via WiFi verbunden ist, egal wohin
Sie sich bewegen.

Der Verfolgungsmodus wird ausgeschaltet, indem Sie auf
der Nutzeroberflache der App am linken Bildschirmrand

auf das Icon des aktivierten Modus & oder &s tippen und
im Funktionsauswahlfenster das blau markierte Icon erneut
antippen. Die blaue Markierung verschwindet und das Icon

"Weitere Funktionen" = erscheint wieder.
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App Maginon Air GPS

HINWEIS!

Die GPS Verfolgung lasst sich nicht aktivieren, wenn das
GPS-Signal Ihres Smartphones zu schwach ist. Dies kann
an Signalverlust durch umstehende Gebdude oder Baume
liegen oder auch an Netzuberlastung durch zu viele
Smartphones in diesem Gebiet.

Gestensteuerung via App

Aktivieren Sie den Gestensteuerung, indem Sie die

Option "Weitere Funktionen" = 6ffnen und entweder die
"Gestensteuerung Foto" & oder "Gestensteuerung Video" %
anwahlen. Das entsprechende Icon wird blau markiert und
erscheint am linken Bildschirmrand. Stellen Sie sicher, dass
der Quadrokopter &» in ca. 2 Metern Entfernung fliegt und Sie
gut sichtbar auf dem Livebild zu sehen sind.

Gesten Foto (Gestensteuerung Foto) - Nutzen Sie die
rechte Hand und zeigen Sie & in die Kamera € um eine
Fotoaufnahme auszuldsen. Ein Countdown von 3 auf 0
erscheint auf dem Bildschirm bevor die Aufnahme ausgelost
wird.

Gesten Video (Gestensteuerung Video) - Nutzen Sie die
rechte Hand und zeigen Sie & in die Kamera € um eine
Videoaufnahme auszuldsen. Zeigen Sie die Geste erneut um
die Videoaufnahme zu stoppen.

Die Gestensteuerung wird deaktiviert, indem Sie auf

das Icon am linken Bildschirmrand tippen und im
Funktionsauswahlfenster das blau markierte Icon erneut
antippen. Die blaue Markierung verschwindet und das Icon
"Weitere Funktionen" = erscheint wieder.
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App Maginon Air GPS

Way Point Flight Funktion

Mit der Way Point Funktion kdnnen Sie bis zu 16 Zielpunkte
definieren, die der Quadrokopter @® im GPS Modus alleine
ansteuert. Aktivieren Sie die Way Point Flight Funktion, indem

Sie die Option "Weitere Funktionen" = 6ffnen und dann die
Way Point Flight Funktion £7 anwahlen.

Eine Landkarte erscheint im Bildschirm und das Livebild wird
verkleinertim linken unteren Eck angezeigt.

Auf der Landkarte wird lhnen der aktuelle Standort des
Quadrokopter @D angezeigt. Markieren Sie bis zu 16
Zielpunkte innerhalb des Flugbereiches (roter Kreis) auf
der Landkarte. Uber "-" |6schen Sie den zuletzt gesetzten
Zielpunkt, Uber das Mulleimer-Symbol alle gesetzten
Zielpunkte.

Driicken Sie "Go" um den Way Point Flug zu starten.

Broox @l Joal [ 100% oee

Um den Way Point Flug zu beenden oder die Funktion
abzubrechen, I6schen Sie alle Zielpunkte und wahlen Sie das
Livebild links unten im Bildschirm an.
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App Maginon Air GPS

HINWEIS!

Beachten Sie, dass der Quadrokopter @D keine
Hinderniserkennung besitzt. Um die Way Point Funktion

zu nutzen, miissen Sie Google Maps (Android oder i0S)
oder Apple Maps (i0S) auf lhrem Smartphone installiert
haben. Sie konnen diese Apps kostenlos aus den App Stores
herunterladen.

Weiter Optionen

Uber das Icon ***im Hauptbildschirm der App, finden Sie
folgende Optionen:

Parameter

In der Einstellung der Parameter kdnnen Sie den
Benutzerstatus, die Flugdistanz, normale Flughdhe und
Flughohe fur die Return to Home Funktion einstellen.

Die Werkseinstellung "Anfanger" erlaubt eine Flugdistanz von
30 m, eine Flughohe von 30 m und eine Return Hohe von 20 m.

Fluginfo

Unter dem Punkt Fluginfo erhalten sie Daten zu lhren Fliigen.
So kdnnen Sie z.B. Logfiles bestimter Flugtagen abrufen

und z.B nach einem Verlust des Quadrokopters die letzte
gesendete GPS Position des Quadrokoters finden.

Gimbal

Unter dem Punkt Gimbal konnen Sie Feineinstellungen der
Flugeigenschaften des Quadrokopters vornehmen und die
Einstellungen auch wieder auf den Auslieferzustand zurtick
setzen.
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Transport

Flugverbotszonen

Um die Flugverbotszonen zu aktualisieren, muss das
Smartphone mit dem Internet verbunden sein.

Die Flugverbotszonenanzeige informiert Sie liber Gebiete
mit eingeschrankter Flugerlaubnis. Sie konnen die
verschiedenen Zonen deaktivieren, sollten sich aber immer
dartiber bewusst sein, das ein VerstoB rechtlich verfolgt wird.

Bitte informieren Sie sich vorab liber die Gesetze des Landes,
in dem die Drohne genutzt wird.

Allgemeine Einstellungen ()

Uber die Allgemeinen Einstellungen dndern Sie die Metrik-
Einheiten der App und Ausgabeoptionen der App einstellen.

Transport

1. Tragen/Heben Sie den Quadrokopter & immer
am Korper oder den Flugarmen. Tragen Sie den
Quadrokopter @ niemals an den Rotoren oder anderen
empfindlichen Teilen.

2. Transportieren Sie den Quadrokopter @® in der
Originalverpackung oder einer ahnlichen geeigneten
Verpackung.

3. Stellen Sie niemals etwas auf den Quadrokopter @ und
schiitzen Sie den Quadrokopter @® vor Risiken wie zum
Beispiel Darauf treten oder Darauf setzen.

4. Schiitzen Sie den Quadrokopter &P gegen Schldge und
starke Vibrationen, die insbesondere beim Transport in
Fahrzeugen auftreten. Sichern Sie den Quadrokopter @
gegen Verrutschen und Herunterfallen.

5. Achten Sie darauf, die Kamera und Gimbal
Schutzkappe @ zu montieren, wenn Sie den
Quadrokopter @ transportieren.
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Technische Daten

Technische Daten

Modell:
Quadrokopter:
Geschwindigkeiten:

Frequenzbereich:
Wifi Distanz:

Stromversorgung:
Batterie:

Flugzeit:

Ladezeit:
Betriebstemperatur:
MaRe:

Gewicht:
Hochstabfluggewicht:

Fernsteuerung:

Reichweite Fernsteuerung:

Stromversorgung:
Batterie:
Frequenzbereich:
Flugzeit:

Ladezeit:

Maximale Sendefrequenz:
Betriebstemperatur:
MaRe:

Gewicht:
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QC-120 GPS

Kamera Modus (max. 14,4 km/h), Normal
Modus (max. 21,6 km/h), Sport Modus (max.
28,8 km/h)

5150-5350MHZ, 5460-5720MHZ, 5725-
5825MHZ

800 m, ohne Hindernisse und
Interferenzen im AuRenbereich
Mikro-USB5V===3 A

1,1V ===, 2500 mAh/27,75 Wh Lithium-
Polymer Akku, Nennspannung 5V
Modell: DS854085 - 3S

ca.26 Min

ca.270 Min

0°C-40°C

450 x 405 x 80 mm (aufgeklappt)

176 X105 x 80 mm (zusammengeklappt)
585 g (inklusive Batterie und Rotoren)
5859

ca. 1000 - 1500 m, ohne Hindernisse und
Interferenzen im AuRenbereich
Mikro-USB5V===1A

3,7V ===, 300 mAh Lithium-Polymer Akku
2402 MHz - 2478 MHz

ca. 11Std

ca.25 Min

13 dBm (20mw)

0°C-40°C

170 mm x 180 mm x 70 mm (aufgeklappt)
150 mm x 83 mm x 63 mm
(zusammengeklappt)
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Kamera:
Kamerasensor:
Linse:
Fotoaufldsungen:

Videoaufldsungen:

Aufnahmemedium:

WLAN-Sicherheit:
WLAN-Standards:
Frequenzbereich:

Einstellbare Kamera-
Neigung:
Maximale Sendefrequenz:

Technische Daten

1/3" CMOS

FOV100°, F:2.15

3840 x 2160 (auf Speicherkarte)

3840 x 2160 (auf Mobilgerat)

4K (3840 x 2160p, 30 fps, ohne Ton) auf
Speicherkarte

HD (1280 x 720p, 30 fps, ohne Ton) auf
Mobilgerat

Untersttitzt microSD / SDHC-Speicherkarten
bis 32 GB (optional)

keine Verschlisselung

802.11a; 802.11n20; 802.11n40

5150-5350 MHz, 5460-5720MHz, 5725-
5825MHz

0-90° (einstellbar per Fernsteuerung)

22 dBm (158,5 mW)

Design und technische Daten konnen ohne
1 Ankiindigung gedandert werden.
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Wartung und Fehlerbehebung

Wartung und Fehlerbehebung

Trimmen der Fluglage bei deaktiviertem GPS

Wenn der Quadrokopter @D sich wahrend des Flugs nicht
im GPS-Modus befindet, konnen Sie ihn trimmen, um

ein ausgeglicheneres Flugverhalten zu gewahrleisten.
Quadrokopter trimmen

Um den Quadrokopter @ ohne GPS-Signal besser
auszubalancieren, halten Sie die Geschwindigkeitstaste
@ dauerhaft gedriickt und korrigieren Sie den
driftenden Quadrokopter @® mit dem rechten
Steuerhebel @D. Driftet der Quadrokopter @ nach links,
driicken Sie den Steuerhebel €@® nach rechts usw. Ist der
Quadrokopter @ wieder korrekt ausgerichtet, lassen Sie
die Geschwindigkeitstaste @D los.

Wahrend des Trimmen, leuchtet das Kamerawinkel/Trim

Symbolim Display @B der Fernsteuerung @ blau.

Rotorblatter austauschen
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Zum Austauschen eines defekten Rotor €2 & €2) entnehmen
Sie aus Sicherheitsgriinden zuerst den Akku & aus dem
Quadrokopter @®. Losen Sie dann von die Schrauben

seitlich am defekten Rotorblattes mit dem beiliegenden
Inbusschliissel €®.

Nehmen Sie den defekte Rotor € & € ab und setzen Sie

einen Neuen ein. Befestigen Sie den neuen Rotor €3 & €D
wieder mit der Schraube. Ziehen Sie die Schraube gut fest,
achten Sie aber darauf die Schraube nicht zu tiberdrehen.



Wartung und Fehlerbehebung

HINWEIS!

Achtung!

Die Rotoren € & € und Rotorarme & sind mit A

und B gekennzeichnet. Im Lieferumfang enthalten
sind je 2 Rotoren mit der Bezeichnung A und B. Achten
Sie beim Wechsel der Rotoren €3 & €2 immer darauf,
dass nur gleich gekennzeichnete Rotoren miteinander
ausgetauscht werden diirfen.

Quadrokopter reagiert nicht

Priifen Sie, ob der Akku @® des Quadrokopter @ und der
Akku der Fernsteuerung @ ausreichend geladen sind.
Gegebenenfalls laden Sie den Akku @&® des Quadrokopter
@D und der Fernsteuerung @ auf.

Uberpriifen Sie, ob die Entfernung zwischen Quadrokopter
@D und Fernsteuerung @ mehr als 1000-1500 Meter
betragt.

Quadrokopter reagiert nicht richtig

Priifen Sie, ob der Akku @® des Quadrokopter & und der
Akku der Fernsteuerung @ ausreichend geladen sind.
Gegebenenfalls laden Sie den Akku @ des Quadrokopter
@D und der Fernsteuerung @ auf.

Priifen Sie, ob eine andere Fernsteuerung oder eine
ahnliche Storquelle in naherer Umgebung eventuell die
Frequenz der Fernsteuerung @ stort. Entfernen Sie sich
gegebenenfalls ausreichend von der Storquelle.
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Wind

Quadrokopter zeigt keine guten Flugeigenschaften
mehr

¢ Priifen Sie das Produkt auf offenkundige Beschadigungen
oder Verunreinigungen. Bei Verunreinigungen saubern
Sie das Gerat vorsichtig (Kapitel ,Reinigung” auf Seite
70). Bei Beschadigungen wechseln Sie die Rotoren €3 &
oder entsorgen das Gerat fachgerecht.

¢ Priifen Sie, ob die Rotoren € & € eventuell beim
Austausch falsch montiert wurden (Kapitel ,Rotorblatter
austauschen” auf Seite 66).

Quadrokopter fliegt standig zu einer Seite oder
nach oben/unten

¢ Priifen Sie, ob der Akku des Quadrokopter @® und die
Akkus der Fernsteuerung @ ausreichend geladen sind.
Gegebenenfalls laden Sie den Akku @® die Akkus der
Fernsteuerung @ und des Quadrokopters @® auf.

o Uberpriifung Sie, ob eine Trimmung des Quadrokopters
notwendig ist. Kapitel ,Timmen der Fluglage bei
deaktiviertem GPS" auf Seite 66.

Wind

Ein Faustregel des Quadrokopterflugs sagt aus,

dass die Windgeschwindigkeit maximal 2/3 der
Hochstgeschwindigkeit des Quadrokopter betragen darf.
Die maximalen Geschwindigkeiten des Quadrokopter
entnehmen Sie bitte den technischen Daten. Zur
Windbestimmung konnen Sie auf verschiedenen Webseiten
oder Drittanbieter Apps zurlick greifen. Ein Verlust des
Quadrokopter durch Windeinfliisse unterliegt nicht der
Garantie oder Gewahrleistung.
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Ersatzteile

Ersatzteile

Informationen tiber den moglichen Erwerb von zusatzlichen
Ersatzteilen erhalten Sie auf https://shop.maginon.com/de/

EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklart die supra GmbH, dass der Funkanlagentyp
,QC-120 GPS“ der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der
vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der
folgenden Internetadresse verfligbar:

https://downloads.maginon.de/downloads/
konformitaetserklaerung/

2014/53/EU RE-Richtlinie
2011/65/EU RoHs-Richtlinie

supra GmbH
Denisstrale 283,
67663 Kaiserslautern,
Deutschland

Aufbewahrung

Bei Nichtbenutzung trennen Sie den Quadrokopter von der
Stromversorgung und bewahren Sie diese an einem sauberen
und trocken Ort, auRerhalb der Reichweite von Kindern, auf.

Informationen liber den Erwerb einer
i passgenauen Transport Box finden Sie auf
https://shop.maginon.com/de/
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Reinigung

Reinigung

A WARNUNG!

Verbrennungsgefahr!
Die Quadrokopter wird wahrend des Betriebs heiR!

- Lassen Sie die Quadrokopter vor jeder Reinigung
vollstandig abkuhlen.

HINWEIS!

Kurzschlussgefahr!

In das Gehause eingedrungenes Wasser kann einen
Kurzschluss verursachen.

- Tauchen Sie den Quadrokopter niemals in Wasser.

- Achten Sie darauf, dass kein Wasser in das Gehduse
gelangt.

HINWEIS!

Gefahr durch Fehlbedienung!

UnsachgemaRer Umgang mit der Quadrokopter kann zu
Beschadigung flihren.

- Verwenden Sie keine aggressiven Reinigungsmittel,
Buirsten mit Metall- oder Nylonborsten, sowie scharfe oder
metallische Reinigungsgegenstande wie Messer, harte
Spachtel und dergleichen. Diese konnen die Oberflachen
beschadigen.

- Geben Sie die Quadrokopter keinesfalls in die
Splilmaschine. Sie wiirden ihn dadurch zerstoren.
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Akku ausbauen

1. Lassen Sie den Quadrokopter vollstandig abkihlen.

2. Wischen Sie die Quadrokopter mit einem leicht
angefeuchteten Tuch ab. Lassen Sie den Quadrokopter
danach vollstandig trocknen.

Akku ausbauen

Vor der Entsorgung des Quadrokopter muss der Akku
ausgebaut und separat entsorgt werden. Gehen Sie hierzu
wie folgt vor:

1. Vergewissern Sie sich zundchst, dass Quadrokopter und
Fernsteuerung ausgeschaltet sind und stellen Sie sicher,
dass Quadrokopter und Fernsteuerung lber die gesamte
Dauer des Akkuausbaus ausgeschaltet bleiben.

2. Driicken Sie die beiden Akku Verriegelungen seitlicham
Akku und entnehmen Sie den Akku nach oben aus dem
Quadrokopter.

3. Entsorgen Sie den Akku wie dies im Kapitel ,,.Entsorgung”
auf Seite 72 beschriebenist.
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Entsorgung

Entsorgung
Verpackung entsorgen

.‘ Entsorgen Sie die Verpackung sortenrein.
' @ Geben Sie Pappe und Karton zum Altpapier,
a Folien in die Wertstoff-Sammlung.

Altgerat entsorgen

(Anwendbar in der Europdischen Union und anderen
europdischen Staaten mit Systemen zur getrennten
Sammlung von Wertstoffen)

Altgerate diirfen nicht in den Hausmiill!

Sollte der Quadrokopter einmal nicht mehr benutzt

werden konnen, so ist jeder Verbraucher

gesetzlich verpflichtet, Altgerate getrennt vom
I Hausmiill, z. B. bei einer Sammelstelle seiner

Gemeinde/seines Stadtteils, abzugeben. Damit
wird gewabhrleistet, dass Altgerate fachgerecht verwertet
und negative Auswirkungen auf die Umwelt vermieden
werden. Deswegen sind Elektrogerate mit dem
nebenstehendem Symbol gekennzeichnet.

Akkus und Akkus diirfen nicht in den Hausmiill!

Als Verbraucher sind Sie gesetzlich verpflichtet,

alle Akkus und Akkus, egal ob sie Schadstoffe*

enthalten oder nicht, bei einer Sammelstelle in
Ihrer Gemeinde/ Ihrem Stadtteil oder im Handel abzugeben,
damit sie einer umweltschonenden Entsorgung zugefiihrt
werden kénnen.

* gekennzeichnet mit: Cd = Cadmium, Hg = Quecksilber, Pb = Blei
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